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automatyki przemystowej

10. Zagadnienia optymalizacji

5 - TYP STOPIEN 2
SPECJALNOSC STUDIOW | STUDIOW ZAGADNIENIA SPECJALNO SCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ARK) 1. Badania symulacyjne modeli obiektow 1. Zadania i metody automatycznej regulacji
Komputerowe sieci 2. Pomiary i akwizycja danych pomiarowych 2. Sterowanie procesami — zadania, meto
sterowania 3. Protokoty transmisji danych w systemach algorytmy
automatyki 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki
4. Regulator PID — struktury, parametry, dobdr 4. Urzadzenia obiektowe automatyki
nastaw, kryteria oceny 5. Metody numeryczne w obliczeniach
5. Sterowniki PLC — budowa i programowanie inzynierskich
6. Funkcjonalnéci systemow bezpiec#stwa, 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazow
Q technicznych i informacyjnych w automatyce i sygnatéw
c @© budynkowej. 7. Architektura mikrokontrolerow
a c 7. _Integracja systemow w bu_dynkach 8. _System_y operacyjne — przed| struktury
cC Q. inteligentnych — struktura i metody i zadania
o 8 8. Sieci neuronowe i ich zastosowania w 9. Zasady projektowania algorytméow
k&) n automatyce 10. Sieci komputerowe — przegl, struktury
E%s ) 9. Zakres i przyktadowe rozwrania i zastosowania
c,j) standaryzacji stosowane w systemach
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Metody rozwizywania zada optymalizaciji.

Protokoty transmisji cyfrowej w przeréig

4.0.

10. Projektowanie i charakterystyka wybranych
sieci przemystowych.

11. Organizacja produkcji wedtug paradygmatow
Przemystu 4.0.

12. Zarzdzanie projektami.

© ©

5 - TYP STOPIEN 2
SPECJALNOSC STUDIOW | STUDIOW ZAGADNIENIA SPECJALNO SCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ARP) o . . . N
Przemyst 4.0 1. Zadanlal programowanie maszyn CNC. 1. Zadania |_metody autqmatyczngj regulaciji
2. Specyfika procesow technologicznych dla 2. Sterowanie procesami — zadania, metody,
obrabiarek CNC. algorytmy
3. Zastosowania i cechy systemow 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki
wbudowanych. 4. Urzadzenia obiektowe automatyki
4. Nowoczesne platformy mobilne. 5. Metody numeryczne w obliczeniach
5. Narzdzia i techniki programowania oraz inzynierskich
udostpniania aplikacji mobilnych. 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazow
Q CE 6. Cechy wspdlne i rnice platform i sygnatéw
c c programistycznych .Net i Java. Obiektadav 7. Architektura mikrokontrolerow
E 8— jezykach nga i C#. o _ 8. _System_y operacyjne — przed| struktury
c - 7. Technologie tworzenia interfejséw i zadania
2 n uzytkownika dla platform .Net i Java. Rdice 9. Zasady projektowania algorytméw
% @) i podobieistwa pomgdzy platformami 10. Sieci komputerowe — przegl, struktury
(475 C,D programistycznymi .Net i Java. i zastosowania
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mobilnych - linearyzacja a przybénie
liniowe, sterowanie kaskadowe

10. Problemy, nargzia i metody

programowania robotéw

SPECJALNOSC STl-JnD(E')W SS'I-'I-L?Dpllg\l/\IV ZAGADNIENIA SPECJALNO SCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ARR) 1. Narzdzia do wykonywania oblicze 1. Zadania i metody automatycznej regulagji
Robotyka naukowych i igynierskich — obszary 2. Sterowanie procesami — zadania, meto
zastosowa w robotyce algorytmy _ _
2. Metody i narzdzia zaradzania projektam|  S- Za&dania, metody i algorytmy robotyki
zespolowymi w zastosowaniu do 4. Urzadzenia obiektowe auto_maty_kl
D 5. Metody numeryczne w obliczeniach
projektoéw robotycznych inzynierskich
3. Najlstotnlejs;e r.énlce Od_ St“’-_’”y, 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazéw
programowej midzy aplikacjami. i sygnatéw
) o] graflcznyml tworzonymi Wﬁ_rOd_OW'SkU 7. Architektura mikrokontroleréw
Q ‘= typu X WIHdOV\_/, a apl_lkaCJamI tekfstowyn I 8. Systemy operacyjne — przed| struktury
E o uruchamianymi z poziomu konsoli i zadania
cC 8 4. Narzdzia i techniki tworzenia aplikacji 9. Zasady projektowania algorytméw
S n graficznych z wykorzystaniem biblioteki 10. Sieci komputerowe — przegl, struktury
% @) Qt | zastosowania
& c_?) 5. Czujniki stosowane do pomiaru stanu
robotéw i sposoby ich przgzania do
mikrokontroleréw
6. Modele komunikacji oraz problematyka
reprezentacji danych w rozproszonych
systemach sterowania
7. Problem sterowania lokomagjobota
(sformutowanie i wyjénienie
wystgpujacych pogc)
8. Metody planowaniaciezki robota
9. Sterowanie dla manipulatoréw i robotéw
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SPECJALNOSC STJ\D(II:;')W SS'IL?I;I(E\II\IV ZAGADNIENIA SPECJALNO SCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ARS) 1. Metody rozwizywania zadé& optymalizacji 1. Zadania i metody automatycznej regulacji
Komputerowe 2. Sieciowe systemy operacyjne 2. Sterowanie procesami — zadania, metogly,
systemy zargzania 3. Techniki wspomagania decyzji algorytmy
procesami 4. Dokumenty elektroniczne o 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki
produkeyjnymi 5. Enkapsulacja, d;ledé_lclienle, polimorfizm 4. Urzadzenia obiektowe automatyki
6 \|/<vo;?1rqogrtamowan_luto lektowym . 5. Metody numeryczne w obliczeniach
) . puterowo zintegrowane wytwarzanie insvnierskich
(- CE 7. Planowanie czynrigi i rozdziat zasobow y _ i
a c 8. Metody przyblione rozwizywania zada 6. F:yfrowe przetwarzanie obrazow
- 8‘ optymalizacji dyskretnej i sygnatow
2 4(7) 9. Zaramdzanie projektem 7. Architektura mikrokontroleréw
% o 10. PrOJektowanle SyStemOW sterowania 8. Systemy operacyjne - przqgl struktury
(475 o)) i zadania
E 9. Zasady projektowania algorytméw
10. Sieci komputerowe — przegl, struktury

i zastosowania
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5 TYP STOPIEN 2
SPECJALNOSC STUDIOW | STUDIOW ZAGADNIENIA SPECJALNO SCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ART) 1. Zastosowania sieci neuronowych 1. Zadania i metody automatycznej regulacji
Technologie w automatyce i innych dziedzinach 2. Sterowanie procesami — zadania, meto
informacyjne w 2. Metody uczenia sieci neuronowych algorytmy
systemach automatyki 3. Systemy wbudowane i ich zastosowania 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki
4. Komputerowe wspomaganie zagizania 4. Urzadzenia obiektowe automatyki
5 Rozpoznawanle } obrazow -  algorytmy 5. Metody numeryczne w obliczeniach
i obszary zastosowia L .
6. Wspotczesne platformy programistyczne inzynierskich _ ]
7. Rola automatyki w inteligentnych budynkach 6. Cyfrowe przetwarzanie obrazow
Q @ 8. Technologie WWW i sygnatow
E e 9. Szyfrowanie danych i podpis cyfrowy 7. Architektura mikrokontroleréw
] o 10. Algorytmy optymalizaciji i ich zastosowania 8. Systemy operacyjne — przed| struktury
% [} i zadania
fo) 7)) 9. Zasady projektowania algorytmow
0] @) 10. Sieci komputerowe — przegl, struktury
p] o i zastosowania
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5 - TYP STOPIEN 2
SPECJALNOSC STUDIOW | STUDIOW ZAGADNIENIA SPECJALNO SCIOWE ZAGADNIENIA KIERUNKOWE
(ASI) 1. Metody rozwizywania zada optymalizacii 1. Zadania i metody automatycznej regulacji
Systemy dyskretnej 2. Sterowanie procesami — zadania, meto
informatyczne w 2. Komputerowe sieci przemystowe algorytmy
automatyce 3. Systemy wizyjne i ich zastosowania 3. Zadania, metody i algorytmy robotyki
Q 4. Obrébka danych cyfrowych 4. Urzadzenia obiektowe automatyki
E CE 5. Systemy autonomiczne , 5. Metody numeryczne w obliczeniach
] (- 6. Systemy informatyczne czasu rzeczywisteg inzvnierskich
c o 7. Obiektowdé w jezykach Java i C++ Inzynierski _ )
2 8 8. Systemy wytwarzania 6. _Cyfrowe ,przetwarzanle obrazow
% (7)) 9. Zarzmdzanie projektem i sygnatéw
(475 @) 10. Systemy wbudowane 7. Architektura mikrokontrolerow
c?’ 8. Systemy operacyjne — przed| struktury
- i zadania
9. Zasady projektowania algorytméw
10. Sieci komputerowe — przegl, struktury

i zastosowania
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