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ZAKELADANE EFEKTY UCZENIA SIE

Wydzial: WYDZIAY. ELEKTRONIKI, FOTONIKI I MIKROSYSTEMOW
Kierunek studiéw: AUTOMATYKA I ROBOTYKA
Poziom studiéw: studia pierwszego stopnia

Profil: ogélnoakademicki

Umiejscowienie kierunku

Dziedzina nauki: Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscyplina: Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne

Objasnienie oznaczen:

P6U — charakterystyki uniwersalne odpowiadajace ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia - 6 poziom PRK

P6S — charakterystyki drugiego stopnia odpowiadajace ksztalceniu na studiach pierwszego stopnia studiéw - 6 poziom PRK

W — kategoria ,wiedza”
U - kategoria ,,umiejetnosci”

K — kategoria ,kompetencje spoteczne”

K1AIR_ W1, ... — efekty kierunkowe dot. kategorii ,;wiedza’
K1AIR_UL, ... — efekty kierunkowe dot. kategorii ,jumiejetnosci”
K1AIR K1, ... — efekty kierunkowe dot. kategorii ,kompetencje spoteczne”

... INZ — efekty uczenia sie umozliwiajace uzyskanie kompetencji inzynierskich

Zalacznik nr 3 do ZW 121/2020
Zalacznik nr 1 do programu studiéw



Odniesienie do charakterystyk PRK

Charakterystyki drugiego stop-

Symbol Opis efektéw uczenia sie dla kierunku studiow - Al kwaliflows
. . nia typowe dla kwalifikacji uzy-
kleztgélli%\;vvych AUTOMATYKA I ROBOTYKA E}?;‘:ﬁ:;};? skiwanych w ramach szkolnictwa
uczenia sie Po ukonczeniu kierunku studiéw absolwent: styki wyzszego (S)
pierwszego Charakterystyki Charakterystyki
stopnia (U) dla dla
kwalifikacji kwalifikacji
na poziomach | na poziomach
6 PRK 6 PRK,
umozliwiaja-
cych
uzyskanie
kompetencji
inzynierskich
WIEDZA
K1AIR_WO01 | Posiada wiedze w tych obszarach matematyki, ktore sa wymagane do rozumie- | P6U_W P6S_-WG
nia zagadnien w zakresie studiowanej dyscypliny naukowe;j.
K1AIR-W02 | Ma wiedze w zakresie dzialéw fizyki wymaganych do zrozumienia zagadnienn w | P6U_W P6S_WG
zakresie studiowanej dyscypliny naukowej.
KI1AIR-WO03 | Posiada wiedze w zakresie metod numerycznych oraz technik modelowania i sy- | P6U_W P6S_WG P6S_-WG_INZ
mulacji uktadéw automatyki i robotyki
K1AIR-W04 | Objasnia zagadnienia z zakresu podstaw metrologii, teorii i techniki pomiaréw | P6U_W P6S-WG P6S_WG_INZ
wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych.
K1AIR_W05 | Posiada wiedze¢ o zasadach konstruowania urzadzen elektronicznych, wyjagnia | P6U_W P6S_-WG P6S_WG_INZ
podstawy dziatania i zastosowania elementéow elektronicznych i czujnikow.
K1AIR_-W06 | Wymienia i charakteryzuje wybrane zagadnienia z zakresu teorii cyfrowego | P6U_W P6S_-WG P6S_WG_INZ
przetwarzania obrazow i sygnaléw.
K1ATR-WO07 | Wymienia i opisuje sposoby programowania mikroprocesoréw i mikrokontrole- | P6U_W P6S_-WG P6S_WG_INZ
row; objasnia ich budowe i funkcjonalnosci.
KIAIR-WO08 | Charakteryzuje fundamentalne techniki informatyczne w ramach paradygma- | P6U_W P6S_-WG P6S_-WG_INZ
téw programowania imperatywnego/strukturalnego i obiektowego.
K1AIR-W09 | Posiada wiedze o wybranych strukturach danych, klasycznych algorytmach, | P6U_W P6S-WG P6S_-WG_INZ
pojeciu zbieznosci i podstawach ztozonosci obliczeniowe;j.
K1AIR_-W10 | Ma ogdélng i uporzadkowana wiedze na temat wybranych obszaréw zastosowan | P6U_W P6S_-WG P6S_WG_INZ

technik informatycznych: w tym klasycznych algorytméw sztucznej inteligencji
oraz metodach wizualizacji danych.




KIAIR-W11

Ma wiedze na temat systeméw operacyjnych komputeréw, mechanizméw i ustug
w tych systemach, oraz zagadnienia przydzialu zasobow, w szczegdlnosci dla
systemow operacyjnych czasu rzeczywistego.

P6U_W

P6S_-WG

P6S_WG_INZ

KIAIR-W12

Posiada wiedze w zakresie teoretycznych podstaw automatyki i robotyki, zasad
dzialania urzadzen automatyki przemystowej i robotyki oraz ich zastosowan.

P6U_W

P6S_-WG

P6S_WG_INZ

KI1AIR-W13

Posiada wiedze w zakresie podstaw teoretycznych sterowania procesami ciagly-
mi i dyskretnymi; zna klasyczne algorytmy sterowania, zasady doboru uktadu
sterowania, metody optymalizacji dyskretnej i oceny jakosci algorytméw.

P6U_W

P6S_-WG

P6S_-WG_INZ

KI1AIR-W14

Ma uporzadkowana wiedz¢ na temat narzedzi komputerowych wspomagaja-
cych prace inzynierskie w zakresie automatyki i robotyki, sposobu ich doboru,
zakresu stosowalnosci.

P6U_W

P6S_-WG

KI1AIR-W15

Wymienia zasady dzialania oraz charakteryzuje konstrukcje i programowanie
uktadéw zasilajacych, pomiarowych i wykonawczych urzadzen automatyki i ro-
botyki.

P6U_W

P6S_-WG

P6S_WG_INZ

K1AIR_-W16

Wymienia i obja$nia fundamentalne zasady i aspekty metod (tele-) komunikacji
oraz intefejsy obiektowe stosowane w automatyce i robotyce, takze w urzadze-
niach Internetu Rzeczy.

P6U_W

P6S_-WG

P6S_WG_INZ

KI1AIR W17

Ma wiedze z zakresu inzynierskiej odpowiedzialnosci zawodowej i etycznej.

P6U_W

P6S_-WG

P6S_WG_INZ

K1AIR_-W18

Opisuje prawne uwarunkowania dziatalnosci inzynierskiej oraz pojecia z zakresu
wlasnosci intelektualnej i prawa autorskiego

P6U_W

P6S_-WK

KI1AIR-W19

Wyjasnia ogélne informacje o komunikacji, okresla elementy procesu komuni-
kacji spotecznej, werbalnej i niewerbalne;j.

P6S_-WK

KI1AIR-W20

Wymienia i charakteryzuje zasady i pojecia z zakresu zarzadzania, zarzadzania
jakoscia, zasad tworzenia i prowadzenia dzialalnosci gospodarczej

P6U_W

P6S_-WK

P6S_WK_INZ

UMIEJETNOSCI

KI1AIR_UO1

Potrafi poprawnie i efektywnie stosowa¢ wiedze z algebry liniowej, geometrii
analitycznej, rachunku rézniczkowego i catkowego funkcji jednej zmiennej oraz
réwnan rézniczkowych zwyczajnych do jakoéciowej i ilosci iloSciowej analizy
zagadnien matematycznych w obszarze nauk technicznych.

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_INZ

K1AIR_U02

Potrafi zastosowaé¢ wiedze z szeregdw liczbowych i potegowych, réwnan réz-
niczkowych i réznicowych, przeksztalcenia Z, matematyki dyskretnej i metod
statystycznych do jakosciowej i iloSciowej analizy zagadnien matematycznych
w obszarze automatyki i robotyki.

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_INZ

K1AIR_UO3

Potrafi poprawnie i efektywnie zastosowaé poznane zasady i prawa fizyki do
jakosciowej i ilosciowej analizy zagadnien fizycznych o charakterze inzynierskim.

P6U_U

P6S_UW

KI1AIR_U04

Potrafi planowac¢ i bezpiecznie wykonywaé¢ pomiary, opracowywaé ich wyniki
oraz szacowaé niepewnosci zmierzonych wartoéci wielkosci pomiarowych.

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_INZ

K1AIR_U05

Potrafi, zgodnie z zadana specyfikacja i uzywajac wtasciwych metod, technik
oraz narzedzi, zaprojektowaé oraz zrealizowaé proste urzadzenie elektryczne
lub elektroniczne.

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_INZ




K1AIR_U06

Potrafi przygotowaé¢ i uruchomié oprogramowanie mikrokontroleréw, w tym
tworzy¢ aplikacje wbhudowane.

P6U_U

P6S_-UW

KI1AIR_U07

Potrafi tworzyé¢ programy w wybranych jezykach programowania, z wykorzy-
staniem podstawowych bibliotek do obliczen inzynierskich i naukowych, do roz-
wiazywania probleméw inzynierskich z zakresu studiowanej dyscypliny.

P6U_U

P6S_-UW

P6S_-UW_INZ

KI1AIR_UO8

Potrafi postugiwaé si¢ podstawowymi algorytmami operacji na strukturach da-
nych, grafach i tekstach oraz analizowaé i optymalizowaé efektywnosé progra-
moéw wykorzystujacych takie algorytmy.

P6U_U

P6S_-UW

P6S_-UW_INZ

KI1AIR_U09

Potrafi wykorzystywaé¢ fundamentalne metody rozwiazywania zadania z zakre-
su filtracji i przetwarzania obrazow i sygnaléw.

P6U_U

P6S_UW

P6S_.UW_INZ

K1AIR_U10

Potrafi tworzy¢ i konfigurowaé¢ aplikacje korzystajace z mechanizméw i ustug
systemow operacyjnych, w tym systeméw czasu rzeczywistego.

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_INZ

KI1AIR.U11

Potrafi samodzielnie rozwiazaé¢ zadanie o charakterze inzynierskim z zakresu
studiowanej dyscypliny, w tym zaprojektowaé stabilny uktad automatycznej
regulacji, podlaczyé¢ i skonfigurowaé aparature oraz urzadzenia wykonawcze
zgodnie z dokumentacja, samodzielnie sformutowaé zalozenia projektowe; po-
trafi samodzielnie obstugiwaé, programowaé i eksploatowaé roboty przemystowe
i/lub ustugowe.

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_INZ

K1AIR_U12

Umie samodzielnie zaprojektowaé i przeanalizowaé ciagly oraz dyskretny uktad
sterowania z wykorzystaniem specjalizowanych srodowisk programowych oraz
zaimplementowaé algorytmy rozwiazywania wybranych zagadnien optymaliza-
cji w systemach wytwarzania.

P6U_U

P6S_-UW

P6S_UW_INZ

KI1AIR_U13

Ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje w zakresie jezyka obcego naukowo-
technicznego zwiazanego ze studiowana dyscypling i pokrewnymi zagadnienia-
mi.

P6U_U

P6S_-UW

KI1AIR_U14

Potrafi przygotowaé¢ i uruchomié oprogramowanie ukladéw sterujacych w au-
tomatyce i robotyce, w tym konfigurowaé interfejsy komunikacyjne.

P6U_U

P6S_UW

P6S_-UW_INZ

K1AIR_U15

Umie dobraé oczujnikowanie i elementy wykonawcze do konkretnej aplikacji
przemystowe;j.

P6U_U

P6S_-UW

P6S_-UW_INZ

K1AIR_U16

Potrafi wykorzystywaé wspoélczesne narzedzia i technologie do tworzenia, mo-
delowania, symulowania i wizualizacji systeméw automatyki, mechatroniki i ro-
botyki.

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_INZ

KI1AIR U17

Potrafi wykorzysta¢ zdobyta wiedze i umiejetnosci do wykonania zadania in-
zynierskiego, samodzielnie oraz w zespole, w obszarze automatyki i robotyki;
umie przeprowadzi¢ analize ekonomiczna przedsiewziecia i opracowaé stosowna
dokumentacje.

P6U_U

P6S_UW




KIAIR_U18

Potrafi wykonaé prace dyplomowa w postaci projektu inzynierskiego w obszarze
automatyki i robotyki, przygotowaé prezentacje zawierajaca wyniki pracy, uza-
sadni¢ w dyskusji sposob realizacji i osiagniete efekty oraz opracowaé stosownag,
dokumentacje, w tym:

e pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych i innych Zrodet,

o wykorzysta¢ do formulowania i rozwiazywania zadan metody analityczne,
symulacyjne i eksperymentalne,

e ocenié¢ przydatnosé i mozliwo$é wykorzystania nowych technik i techno-
logii,

e dokonaé¢ identyfikacji i sformulowaé specyfikacje zadan i zgodnie z nig
zaprojektowaé i/lub zrealizowaé urzadzenie, obiekt, system lub proces.

P6U_U

P6S_UW
P6S_UU
P6S_UO

P6S_UW_INZ

K1AIR_U19

Potrafi przygotowaé i zaprezentowaé ustnie, z wykorzystaniem narzedzi audio-
wizualnych prezentacje, z zakresu studiowanej dyscypliny

P6U_U

P6S_UK

K1AIR_U20

Potrafi samodzielnie planowaé i realizowaé¢ wtasne uczenie si¢ w ramach stu-
diowanej dyscypliny oraz planowaé i organizowaé prace wlasna lub zespotowa
w ramach zajeé laboratoryjnych i projektowych.

P6U_U

P6S_UU
P6S_-UO

KOMPETENCJE

K1AIR_KO1

Prawidlowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem za-
wodu, ma $wiadomosé przestrzegania zasad etyki zawodowej i standardéw tech-
nicznych oraz dba o dorobek i tradycje prowadzonej dzialalnoéci inzynierskie;j.

P6U_K

P6S_KR

KI1AIR_KO02

Rozumie prawne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, idee normaliza-
cji, certyfikacji i integracji systemow zarzadzania jakoscia, ochrong Srodowiska,
bezpieczenstwem pracy i bezpieczenstwem informacji.

P6U_K

P6S_KK

K1AIR_KO03

Rozumie koncepcje zarzadzania przez jakoé¢. Identyfikuje problemy zarzadza-
nia jako$cia, w tym kosztow jakosci oraz zasady ich rozwigzywania. Zna ogdlne
zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci, potrafi my-
sle¢ i dziala¢ w sposéb przedsigbiorczy.

P6U_K

P6S_KR
P6S_KO

K1AIR_K04

Potrafi pracowaé¢ samodzielnie a takze wspolpracowaé z zespoltem przy realizacji
zlozonego zadania inzynierskiego pelniac rozne role, potrafi wykonaé przydzie-
lone zadania zgodnie z harmonogramem prac.

P6U_K

P6S_KR
P6S_KK

K1AIR_KO05

Ma swiadomo$¢ roli spolecznej absolwenta uczelni technicznej. Rozumie potrze-
be formulowania i przekazywania spoleczenstwu informacji i opinii dotyczacych
osiagnigé techniki i innych aspektow dziatalnosci inzyniera na temat automa-
tyki i robotyki. Potrafi przekazaé¢ taka informacje i opinie w sposob zrozumialy,
z uzasadnieniem réznych punktéw widzenia.

P6U_K

P6S_KO

K1AIR_KO06

Rozumie potrzebe wykorzystania nowych technik i technologii w dzialalnosci
inzynierskiej oraz ich wplyw na spoleczenstwo, gospodarke oraz srodowisko
naturalne

P6U_K

P6S_KK
P6S_KO




Zal. nr 4 do ZW 121/2020

Zalacznik nr 2 do Programu studiéw

OPIS PROGRAMU STUDIOW

Kierunek studiéw: Automatyka i Robotyka Profil ogélnoakademicki

Poziom studiow: studia pierwszego stopnia inzynierskie Forma studiéw: stacjonarna

1 Opis ogllny

1.1 Liczba semestrow:
7

1.2 Catkowita liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow na danym poziomie:
210

2520

1.3 Lgczna liczba godzin zajec:

1.4 Wymagania wstepne (w szczegdlnosci w przypadku studiow drugiego stopnia:

REKRUTACJA
Szczegdtowe warunki i tryb rekrutacji obowigzujace na dany rok akademicki zatwierdzane

sg corocznie przez Senat Politechniki Wroctawskiej i oglaszane stosownym zarzadzeniem

wewnetrznym.




1.5 Tytul zawodowy nadawany po zakon-
czeniu studiow:

Inzynier
kwalifikacje I stopnia

1.6 Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia

Absolwent kierunku jest inzynierem przygotowanym do pracy w szerokim obszarze zastoso-
wan automatyki i robotyki. Motywem przewodnim programu studiéw na kierunku jest spojny
przekaz wiedzy stuzacy nabyciu umiejetnosci inzynierskich. Atutem absolwentéw kierunku
na rynku pracy jest synergiczne przygotowanie w zakresie automatyki i robotyki, elementéw
elektroniki oraz programowania nisko- i wysokopoziomowego. Absolwenci o predyspozycjach
badawczych majg mozliwo$¢ kontynuowania studiow II stopnia, w tym na specjalnosci z an-
gielskim jezykiem wykladowym: Embedded Robotics.

Kierunek oferuje dwie specjalnosci: Robotyka i Elektroniczne Systemy Automatyki. Absol-
went specjalnosci Robotyka rozumie zasady dzialania algorytméw percepcji otoczenia i ste-
rowania oraz potrafi je zaimplementowa¢ w formie programowej i sprzetowej przy wyko-
rzystaniu narzedzi informatyki i elektroniki. Absolwent specjalnosci Elektroniczne Systemy
Automatyki zna komponenty, wtasnosci i struktury uktadéw elektronicznych i optoelektro-
nicznych stosowanych w automatyce oraz rozumie zasady i sposoby ich integracji w skali
mikro i makro. W zaleznosci od dokonanego wyboru umiejetnosci absolwenta obejmuja:

1. projektowanie, konstrukcje i eksploatacje uktadéw automatyki przemystowej (Przemyst
4.0+4) oraz automatyki stosowanej w dziedzinach wschodzacych technologii (energia od-
nawialna, obiekty inteligentne, elektronika mocy),

2. zharmonizowane taczenie akwizycji, przetwarzania, transmisji i wykorzystania danych
bazujace na zréznicowanych narzedziach,

3. projektowanie i konstrukcje urzadzen zdolnych do samodzielnego dziatania w zmienia-
jacym sie otoczeniu (uklady autonomiczne i inteligentne, roboty manipulacyjne i mo-
bilne, uktady sensoryczne, uktady przetwarzania obrazéw i sygnatéw), ze szczegblnym
uwzglednieniem elektronicznych uktadéw whudowanych,

4. robotyzacje i wdrazanie robotyki w dziedzinie produkcji i ustug, uruchamianie, eksplo-
atacje, nadzor i obshuge systemoéw pomiarowych i systemoéow sterowania.




1.7 Mozliwos¢ kontynuacyi studiow: 1.8 Wskazanie zwiqzku z misjg Uczelni 1 strategiq jej rozwoju:

mozliwos¢ ubiegania sie o przyjecie na | Program studiow jest w pelni skorelowany z misja uczelni i strategia jej rozwoju przyjeta
studia II stopnia, studia podyplomowe | przez Senat Politechniki Wroctawskiej. Program studiow korzysta w szczegolnosci ze zdefinio-
wanych w punkcie 7 Planu Rozwoju Politechniki Wroctawskiej modeli sektorowych: Modelu
Ksztatcenia i Modelu Studiowania, w celu zapewnienia wysokiej jakosci nauczania. Studenci
kierunku realizuja model studiowania okreslony w strategii rozwoju Wydziatu Elektroniki,
Fotoniki i Mikrosystemow.

2  Opis szczegoéltowy

2.1 Catkowita liczba efektéw uczenia sie w programie studiéw: W (wiedza) = 20, U (umiejetnosci) = 20, K (kompe-
tencje) = 6, W + U + K = 46

2.2 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny — liczba efektéw uczenia sie przypisana
do dyscypliny:

nie dotyczy

2.3 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny — procentowy udzial liczby punktéw
ECTS dla kazdej z dyscyplin:

nie dotyczy

2.4a. Dla kierunku studiéw o profilu ogélnoakademickim — liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom zwigzanym z
prowadzong w Uczelni dzialalnos$cig naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest
kierunek studiéw (musi byé wigksza niz 50 % catkowitej liczby punktéw ECTS z p. 1.2) .

119 ECTS dla specjalnosci Robotyka i 119 ECTS dla specjalnosci Elektroniczne Systemy Automatyki

2.4b. Dla kierunku studiéw o profilu praktycznym — liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom ksztaltujacym umie-
jetnodci praktyczne (musi byé wigksza niz 50 % catkowitej liczby punktéw ECTS z p. 1.2)

nie dotyczy

2.5 Zwiezla analiza zgodnos$ci zakladanych efektéw uczenia sie z potrzebami rynku pracy

Wedtug raportu ,,Szanse i wyzwania polskiego przemystu 4.0” z 2018 roku w najblizszym czasie nalezy sie spodziewaé zwiekszo-
nego zapotrzebowania na pracownikéw wyspecjalizowanych w produkcji i obszarze ztozonych systeméw integrujacych robotyke,



2.6.

2.7.

2.8.

automatyke, sztuczng inteligencje oraz urzadzenia i sensory Internetu Rzeczy. Wnioski te potwierdzone sa w raporcie ,,Analiza
zapotrzebowania na kompetencje w gospodarce i na rynku pracy” z 2019 dla NCBiR, w ktéorym wskazano na deficyty kadrowe
w zakresie m.in. specjalistow elektroniki, automatyki i robotyki w 3 regionach Polski, w tym w potudniowo-zachodnim, obejmu-
jacym regiony dolnoslaski i opolski.

Program studiéw tego kierunku odpowiada na wszystkie najwazniejsze potrzeby i wymagania pracodawcéw dotyczace automa-
tykéw, robotykéw oraz wyspecjalizowanych informatykow i elektronikow.

Do gtéwnych pracodawcéw nalezg firmy o charakterze produkcyjnym i ushugowym, w tym firmy specjalizujace sie w wytwarzaniu
oprogramowania dla systemow wbudowanych. Ze wzgledu na dynamiczny rozwoj rynku istnieje i bedzie istnie¢ duze zapotrze-
bowanie na specjalistow z tytutem inzyniera automatyki i robotyki, posiadajacych kompetencje niezbedne do projektowania
urzadzen systemow elektronicznych, wykorzystania systeméw SCADA oraz systeméw robotycznych, wdrazania i integracji in-
stalacji przemystowych, projektowania oraz implementacji funkcjonalnosci w réznych technologiach i jezykach programowania,
modelowania procesow technologicznych oraz robotow.

Nalezy rowniez zauwazy¢, ze kierunek Automatyka i Robotyka wpisuje sie w potrzeby wynikajace ze zmian w zakresie produkcji
(Przemyst 4.0+) oraz wykorzystywania i projektowania urzadzen i rozwiazan z kategorii Smart. We Wroctawiu oraz Regionie
Dolnoslgskim istnieje wiele matych, érednich i duzych firm oraz zaktadéw produkcyjnych, dla ktérych absolwenci kierunku Auto-
matyka i Robotyka juz teraz stanowiag trzon pracownikéw, a zapotrzebowanie na wykwalifikowanych inzynieréow wciaz wzrasta.

Laczna liczba punktow ECTS, ktérg student musi uzyskaé¢ na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu
nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia (wpisaé¢ sume punktéw ECTS dla kurséw/ grup
kurséw oznaczonych kodem BU), przy czym dla studiéw stacjonarnych liczba ta musi byé wigksza niz 50 %
calkowitej liczby punktéw ECTS z p. 1.2)

Robotyka: 112.9, Elektroniczne Systemy Automatyki: 112.7

Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student musi uzyska¢ w ramach zajeé z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktow ECTS z przedmiotéw obowiazkowych | 30
Liczba punktow ECTS z przedmiotéw wybieralnych | 0
bLaczna liczba punktow ECTS 30

Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student musi uzyskaé¢ w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym, w tym
zajeé laboratoryjnych i projektowych (wpisaé¢ sume punktéw ECTS kurséw/grup kurséw oznaczonych kodem P)

Specjalnosé Robotyka | Elektroniczne Systemy Automatyki
Liczba punktow ECTS z przedmiotéw obowiazkowych 69 69
Liczba punktow ECTS z przedmiotéw wybieralnych 47 46
Laczna liczba punktow ECTS 116 115




2.9. Minimalna liczba punktéw ECTS , kt6ra student musi uzyskac, realizujac bloki ksztatcenia oferowane na zajeciach
ogélnouczelnianych lub na innym kierunku studiow (wpisaé sume punktéw ECTS kurséw/grup kurséw oznaczonych kodem O):
41 punkty ECTS

2.10. Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student moze uzyskaé, realizujac bloki wybieralne (min. 30 % calkowitej
liczby punktéw ECTS):
66 punktow ECTS

3 Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektéw uczenia sie:

Realizujac program nauczania studenci uczeszczaja na zajecia zorganizowane. Zgodnie z regulaminem studiow wyzszych w Politechnice
Wroctawskiej student ma obowiazek uczestniczenia w zajeciach. Zajecia prowadzone sa w formach okreslonych regulaminem studiow,
przy czym wykorzystywane sa zaréwno tradycyjne metody i narzedzia dydaktyczne jak i mozliwos$ci oferowane przez uczelniang
platforme e-learningows. Poza godzinami zaje¢ prowadzacy sa dostepni dla studentow w wyznaczonych i ogloszonych na stronie
Wydziatu godzinach konsultacji. Waznym elementem uczenia sie jest praca wtasna studenta, polegajaca na przygotowywaniu sie do
zajeé (na podstawie materialéw udostepnianych przez prowadzacych, jak i zalecanej literatury), studiowaniu literatury, opracowywaniu
raportow i sprawozdan, przygotowywaniu si¢ do kolokwiow i egzaminow.

Do kazdego efektu uczenia si¢ PRK przyporzadkowane sg kody przedmiotow wskazanych w programie studiow. Zaliczenie tych przed-
miotOw oznacza osiggniecie danego efektu. Przedmioty zaliczane sa na podstawie form kontroli nabytej wiedzy, umiejetnosci i kom-
petencji spotecznych, zdefiniowanych w kartach przedmiotéw. Brak osiggniecia przez studenta efektow uczenia sie, przypisanych do
przedmiotu skutkuje brakiem zaliczenia przedmiotu i koniecznoscig powtérnej jego realizacji. Zaliczenie kazdego semestru studiéw
uwarunkowane jest zdobyciem okreslonej programem studiéw liczby punktow ECTS, co jest jednoznaczne z osiggnieciem wiekszosci
efektow uczenia sie przewidzianych w danym semestrze. Przedmioty niezaliczone student musi powtérzy¢é w kolejnych semestrach,
osiagajac w ten sposob pozostate efekty uczenia sie.

Pozytywne ukonczenie studiow mozliwe jest po osiagnieciu przez studenta wszystkich efektow uczenia sie okreslonych programem
studiow. Jakos$¢ prowadzonych zajeé i osiaganie efektéw uczenia sie kontrolowane sa przez Komisje ds. Oceny i Zapewniania Jakosci
Ksztatcenia, ktorej zakres dziatalnosci obejmuje procedury tworzenia i modyfikowania programéw ksztatcenia, indywidualizowania
programéw studiow, realizowania procesu dydaktycznego oraz dyplomowania. Kontrola jakosci procesu ksztatcenia obejmuje ewalu-
acje osigganych przez studentéw efektow uczenia sie. Kontrola jako$ci prowadzonych zaje¢ wspomagana jest przez hospitacje oraz
ankietyzacje, przeprowadzane wedtug $cisle zdefiniowanych wydzialowych procedur.



4 Lista blokéw zajec:

4.1 Lista blokéw zajeé obowigzkowych:

4.1.1 Lista blokéw ksztalcenia ogdlnego

4.1.1.1. Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie:

liczba punktéw ECTS: 6

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
séw nia
1 WOSAIR- Podstawy zarzadzania jakoscia z ele- K1AIR-W17, 30 60 1.2 T/Z Z O KO
SI0013W mentami przedsigbiorczosci K1AIR-W19,
KI1AIR-W20,
KI1AIR_K03
2 | WO8W12- Wtasnoé¢ intelektualna i prawo autor- K1AIR-W17, 15 30 0.6 T/Z Z (0] KO
S1I0011W skie K1AIR_W18,
K1AIR_KO1,
KI1AIR-KO02,
K1AIR_KO05
3 | WOBW12- Filozofia K1AIR-W17, 30 60 1.2 T/Z Z (0] KO
SI0010W K1AIR_KO01
4 WO08W12- Etyka inzynierska K1AIR-W17, 15 30 0.6 T/Z Z (@) KO
SI10012W K1AIR_KO01
Razem 0O(0]|O 90 180 0 3.6
4.1.1.2. Technologie informacyjne: liczba punktéw ECTS: 3
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN5 | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.®
séw nia
1 WI12AIR- Technologie informacyjne K1AIR-W14, 15 30 0.6 T/Z Z KO
SI0002W K1AIR_K06
2 W12AIR- Technologie informacyjne 1 K1AIR.U17 15 60 0.7 T Z P(2) KO
SI0002L
Razem o|1]|0 30 90 0 1.3




Razem dla blokéw ksztalcenia ogélnego

Calkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DNP BU!

Z7U CNPS ECTS
w é 1 P s
7 0 1 0 0 120 270 9 0 4.9

IBU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli lub innych oséb prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu koricowego (w, ¢, 1,8, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzona dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy



4.1.2 Lista blokéw z zakresu nauk podstawowych

4.1.2.1. Blok Matematyka liczba punktéw ECTS: 23
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-

Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | taczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogélno-| zw. z | o rodzaj’

/erupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy | zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany® | nauk® | prakt.®
SOW nia

1 W13AIR- Algebra z geometria analityczng B 2 K1AIR_UO1, 30 60 2 1.2 T Z (@) P(2) PD
S11404C K1AIR_K04

2 | WI13AIR- Algebra z geometrig analityczng B 2 K1AIR-WO01 30 60 2 1.5 T/Z E(W) | O PD
S11404W

3 | WI13AIR- Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1AIR_UO1, 30 90 3 1.9 T Z O P(3) PD
S11412C K1AIR_K04

4 | WI13AIR- Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1AIR-WO01 30 150 5 3 T/Z E(W) | O PD
S11412W

5 | W13AIR- Analiza matematyczna 11 1 K1AIR-UO1, 15 60 2 1.6 T Z O P(2) PD
S11645C K1AIR_K04

6 | W13AIR- Analiza matematyczna II 1 K1AIR-WO01 15 60 2 1.2 T/Z E(W) | O PD
SI1645W

7 | WI13AIR- Wprowadzenie do réwnan rézniczko- 2 K1AIR-U02 30 60 2 1.6 T Z O P(2) PD
SI1756C wych i réznicowych (GK)

8 | WI13AIR- Wprowadzenie do réwnan rézniczko- | 1 K1AIR-WO01 15 60 2 1.6 T/Z Z (0] PD
SI1756 W wych i réznicowych (GK)

9 W13AIR- Statystyka stosowana 1 K1AIR_WO01 15 30 1 0.6 T/Z Z (0] PD
SI1758W

10 | W13AIR- Statystyka stosowana 1 K1AIR_U02, 15 60 2 0.9 T Z O P(2) PD
SI1758L K1AIR_K04

Razem 7T|7(1]10]|0 225 690 23 0 15.1




4.1.2.2. Blok Fizyka liczba punktéow ECTS: 7

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | s6b3 ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
séw nia
T | WILAIR- Fizyka 1.1A (GK) 1 KIAIR_UO03, | 15 60 2 16 | T Z 0 P(2) | PD
S14001C K1AIR_K04
2 | WI11AIR- Fizyka 1.1A (GK) 2 KIAIR.-WO02 | 30 90 3 18 | T/z E(W) | O PD
S14001W
3 | WI11AIR- Fizyka 3.3 (GK) 1 KI1AIR-W02, | 15 30 1 06 | T/Z Z o) PD
S14002W K1AIR-WO05
4 | W11AIR- Fizyka 3.3 (GK) 1 K1AIR-U03, 15 30 1 0.8 T / (@] P(1) PD
S14002L K1AIR_UO04,
K1AIR_K04
Razem 3 1 1]0/|0 75 210 7 0 4.8
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych:
Catkowita liczba godzin | Laczna baczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!
77U CNPS ECTS
w [ 1 P S
10 | 8 2 0 0 300 900 30 0 19.9

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych oséb prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu koticowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzona dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, ¢, 1,8, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy



4.1.3 Lista blokéw kierunkowych

4.1.3.1. Blok Przedmioty obowigzkowe kierunkowe

liczba punktéw ECTS: 105

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogblno-| zw. z | o rodzaj’
/erupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy | =zali- uczel- | dziat. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sow nia
1 W12AIR- Podstawy programowania 1 K1AIR_UO07, 15 90 3 0.8 T Z P(3) K
SI0003L K1AIR_UOS,
K1AIR_K04
2 WI12AIR- Podstawy programowania 1 K1AIR_UO07, 15 30 1 0.8 T 7 P(1) K
SI10003C K1AIR_-UO8
3 WI12AIR- Podstawy programowania K1AIR-WO08, 30 60 2 1.2 T/Z Z K
SI0003W K1AIR_-W09
4 W12AIR- Projektowanie urzadzen elektronicz- 2 K1AIR_UO5, 30 90 3 3 1.5 T Z DN P(3) K
SI0053L nych K1AIR-U16,
K1AIR_U17,
K1AIR_K04
5 WI12AIR- Projektowanie urzadzen elektronicz- K1AIR-WO05, 30 90 3 3 1.2 T/Z Z DN K
S10053W nych K1AIR-W14
6 | WI12AIR- Miernictwo elektroniczne 1 K1AIR_WO04, 30 90 3 3 1.2 T/Z 7z DN K
SI0051W K1AIR_K06
7 | WI12AIR- Programowanie obiektowe K1AIR-WO08, 30 90 3 1.2 T/Z Z K
SI0007TW K1AIR-WO09
8 | WI12AIR- Programowanie obiektowe 2 K1AIR-U07, 30 90 3 1.4 T Z P(3) K
SI0007L K1AIR_UO0S,
K1AIR_K04
9 | WI12AIR- Miernictwo elektroniczne 2 2 K1AIR_U04, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0052L K1AIR_K04
10 | W12AIR- Technika Analogowa 1 K1AIR-WO05, 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
S10049W K1AIR_K06
11 | W12AIR- Technika Analogowa 1 1 K1AIR-UO05 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) K
S10049C
12 | W12AIR- Podstawy automatyki i robotyki K1AIR-W12, 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
SI0005W K1AIR_KO5,
K1AIR_-KO06
13 | W12AIR- Podstawy logiki, teorii automatéw i ob- 1 K1AIR_U02, 15 60 2 0.8 T Z P(2) K
S10054C liczalnosci K1AIR_UOS,
K1AIR_K04
14 | W12AIR- Podstawy logiki, teorii automatéw i ob- K1AIR_WO01, 30 60 2 1.2 T/Z 7Z K
SI0054W liczalnosci K1AIR-WO
15 | W12AIR- Obliczenia inzynierskie i naukowe 1 K1AIR_U07, 15 60 2 2 0.8 T / DN P(2) K
SI10034L K1AIR_UO0S,
K1AIR_U16,
KI1AIR_K04
16 | W12AIR- Obliczenia inzynierskie i naukowe K1AIR-WO03, 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
S10034W K1AIR-WO08,
K1AIR-WO09K
1AIR_-W14




17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

W12AIR-
S10047P
W12AIR-
SI10047W
W12AIR-
SI0050L

W12AIR-
SI10048W
W12AIR-
SI0048L

W12AIR-
SI0010W
W12AIR-
SIO010L

W12AIR-
SI0039W
W12AIR-
SI0039L

W12AIR-
SI0038L

W12AIR-
SI0038W
W12AIR-
SI0037TW
W12AIR-
SI0037L

W12AIR-
S10036C

W12AIR-
SI0036W
W12AIR-
SI0035W
W12AIR-
SI0035C

W12AIR-
SI0035L

W12AIR-
SI0009C

W12AIR-
SI0009W
WI12AIR-
S10019C

W12AIR-
SI0019W
W12AIR-
SI0041W
W12AIR-
SI0041L

Podstawy ukladéw mechanicznych
Podstawy uktadéw mechanicznych

Technika Analogowa 2

Podstawy ukladéw elektronicznych
Podstawy ukladéw elektronicznych
Podstawy przetwarzania sygnaléw
Podstawy przetwarzania sygnaléw
Mikroprocesory

Mikroprocesory

Systemy pomiarowo-kontrolne automa-
tyki

Systemy pomiarowo-kontrolne automa-
tyki

Metody transmisji danych

Metody transmisji danych

Uktady regulacji
Uktady regulacji
Liniowe uklady sterowania

Liniowe uklady sterowania

Liniowe uklady sterowania
Mechanika analityczna
Mechanika analityczna
Metody numeryczne
Metody numeryczne
Systemy operacyjne

Systemy operacyjne

K1AIR.U17,
K1AIR_K04
K1AIR_-W15,
K1AIR_KO05
K1AIR_UO4,
K1AIR_UO0S5,
K1AIR.U16,
K1AIR_K04
K1AIR-WO05

K1AIR_UO5,
K1AIR_K04
K1AIR_-WO06

K1AIR_U09,
K1AIR_K04
K1AIR-W07

K1AIR_U06,
K1AIR_K04
K1AIR.U14,
K1AIR_K04
K1AIR_W15,
K1AIR_KO06
K1AIR_WO02,
K1AIR_-W16
K1AIR_UO03,
K1AIR_U09,
K1AIR_K04
K1AIR_U12

K1AIR_W13,
K1AIR_KO06
KI1AIR_W13

K1AIR_U12,
K1AIR_U11,
K1AIR_K04
K1AIR_U12,
K1AIR_K04
K1AIR_UO03,
K1AIR_K04
K1AIR_-WO02

K1AIR_U02,
K1AIR_K06
K1AIR-WO03

K1AIR-W11,
K1AIR_KO06
K1AIR_U10,
K1AIR_K04

15

15

15

15

30

15

30

30

30

30

30

15

15

15

15

30

15

15

15

30

15
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30

30

30

60

30

60

90

60

60

60
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60
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41 | W12AIR- Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 1 K1AIR-U09, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10024L K1AIR_K04
42 | W12AIR- Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 2 K1AIR-W06 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
S10024W
43 | W12AIR- Robotyka 1 2 K1AIR.U11, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
S10022C K1AIR_U12,
PEU_KO06
44 | W12AIR- Robotyka 1 2 K1AIR-W12 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN K
S10022W
45 | W12AIR- Sterowniki programowalne 2 K1AIR.-U14, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0040L K1AIR_K04
46 | W12AIR- Sterowniki programowalne 1 K1AIR-W15 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
SI0040W
47 | W12AIR- Systemy czasu rzeczywistego 1 K1AIR-W11 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
SI0045W
48 | W12AIR- Systemy czasu rzeczywistego 2 K1AIR_U10, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
S10045L KI1AIR-K04
49 | W12AIR- Robotyka 2 1 K1AIR_U11, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10044L KI1AIR_-K04
50 | W12AIR- Sterowanie procesami dyskretnymi 1 K1AIR_U12, 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) K
S10043L K1AIR_U11,
KI1AIR_K04
51 | W12AIR- Sterowanie procesami dyskretnymi 1 K1AIR.U12, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10043C KI1AIR-K06
52 | W12AIR- Sterowanie procesami dyskretnymi 2 K1AIR_-W13, 30 60 2 2 1.2 T/Z E(W) DN K
S10043W KI1AIR_-K06
53 | W12AIR- Internet Rzeczy 1 K1AIR_U14, 15 60 2 2 0.8 T / DN P(2) K
S10042P K1AIR_U15,
KI1AIR_K04
54 | W12AIR- Internet Rzeczy 2 K1AIR-W16 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
S10042W
55 | W12AIR- Inteligentna Fabryka 1 K1AIR-W16, 15 60 2 0.6 T/Z Z K
S10046W KI1AIR-W10,
K1AIR_KO03,
K1AIR_-K06
Razem 43| 10| 28| 2 0 1245 3150 105 75 56.6

Razem (dla blokéw kierunkowych):

Catkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajecé
godzin godzin punktéw zajeé DNP BU!

Z7U CNPS ECTS
W é 1 P s
43 | 10 | 28 | 2 0 1245 3150 105 75 56.6




4.2 Lista blokéw wybieralnych

4.2.1 Lista blokéw ksztalcenia ogblnego

4.2.1.1. Blok Jezyki obce

liczba punktéw ECTS: 5

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | taczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/erupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy | zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany® | nauk® | prakt.®
sow nia
1 Jezyk obcy B2.2/C1.2 ] KI1AIR_U13, | 60 60 2 18 | T Z 0 P(2) | KO
KI1AIR-K05
2 Jezyk obcy A2/A2/B1/B2.1/C1.1 4 KI1AIR.U13, | 60 90 3 24 | T Z o) P(3) | KO
K1AIR_-K05
Razem 0|8 0|00 120 150 5 0 4.2
4.2.1.2. Blok Zajecia sportowe liczba punktéw ECTS: 0
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | s6b> ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
soéw nia
1 Zajecia sportowe 2 30 0 0 T Z O P(0) KO
2 Zajecia sportowe 2 30 0 0 T Z O P(0) KO
Razem 040|000 60 0 0 0 0
Razem dla blokéw ksztalcenia ogdlnego:
Catkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajedé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!
77U CNPS ECTS
w ¢ 1 P S
0 12 | 0 0 0 180 150 5 0 4.2

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN
SKurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy




4.2.2 Lista blokéw kierunkowych

4.2.2.1. Przedmioty kierunkowe Blok A

liczba punktéw ECTS: 6

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | taczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/erupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy | zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany® | nauk® | prakt.®
soOw nia
1 WI12AIR- Uklady dynamiczne z zastosowaniami 2 K1AIR-W13 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0055W
2 | WI12AIR- Uktady dynamiczne z zastosowaniami 1 K1AIR_U12 15 60 2 2 0.7 T y/ DN P(2) K
SI0055C
3 | WI12AIR- Uktady dynamiczne z zastosowaniami 1 K1AIR_U12, 15 30 1 1 0.7 T / DN P(1) K
S10055L K1AIR_U11,
KI1AIR_K04
4 WI12AIR- Teoretyczne aspekty ukladéw dyna- | 2 K1AIR-W13 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0056W micznych
5 W12AIR- Teoretyczne aspekty ukladéw dyna- 1 K1AIR_U12 15 60 2 2 0.7 T Z DN P(2) K
S10056C micznych
6 | WI12AIR- Teoretyczne aspekty ukladéw dyna- 1 K1AIR.U12, 15 30 1 1 0.7 T Z DN P(1) K
S10056L micznych K1AIR_U11,
K1AIR_KO04
Razem 4 (2|2 /(0]|0 120 360 12 12 5.2
4.2.2.2. Przedmioty kierunkowe Blok B liczba punktéw ECTS: 5
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w | ¢ |1 P | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | taczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sig DN® | BU! | grupy | zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia
1 W12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i podsta- 2 K1AIR_UOS, 30 90 3 1.4 T Z P(3) K
SI0057L wy sztucznej inteligencji K1AIR-K04
2 | WI12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i podsta- | 2 K1AIR-WO09 30 60 2 1.2 T/Z E(W) K
S10057W wy sztucznej inteligencji
3 | WI12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i wybrane 2 K1AIR_UO08, 30 90 3 1.4 T Z P(3) K
S10058L zastosowania sztucznej inteligencji K1AIR_-K04
4 | WI12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i wybrane | 2 K1AIR-WO09 30 60 2 1.2 T/Z E(W) K
SI0058W zastosowania sztucznej inteligencji
Razem 410|400 120 300 10 0 5.2

IBU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zaje¢ wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli lub innych oséb prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)
4Kurs,/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy




Razem dla blokéw kierunkowych:

Calkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DNP BU!

Z7U CNPS ECTS
w [ 1 P S
4 1 3 0 0 120 330 11 6 5.2




4.2.3 Lista blokéw specjalno$ciowych

4.2.3.1. Blok Przedmioty specjalno$ciowe Robotyka

liczba punktéw ECTS: 50

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | taczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/erupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy | zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany® | nauk® | prakt.%
soOw nia
1 W12AIR- Sterowniki robotéw 1 K1AIR_UO06, 15 30 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10102P KI1AIR_-U14,
K1AIR_K04
2 | W12AIR- Sterowniki robotéw 1 K1AIR-U06, 15 30 1 0.8 T Z DN P(1) S
SI10102L K1AIR_U14,
K1AIR_K04
3 | WI12AIR- Sterowniki robotéw K1AIR-W15, | 30 90 3 1.2 T/Z E(W) DN S
SI0102W K1AIR-W07
4 | WI12AIR- Roboty mobilne K1AIR-W15 30 60 2 1.2 T/Z Z DN S
SI0103W
5 | WI12AIR- Roboty mobilne 1 K1AIR_-U14, 15 60 2 0.8 T Z DN P(2) S
SI0103L K1AIR_U15,
K1AIR_U16,
K1AIR_KO04
6 WI12AIR- Zaawansowane metody programowania K1AIR-WO0S, 15 30 1 0.6 T/Z Z DN S
SI0105W KI1AIR-W09
7 | WI12AIR- Zaawansowane metody programowania 1 K1AIR_UO07, 15 30 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10105L KI1AIR_-UO08,
K1AIR_K04
8 | WI12AIR- Robotyka 3 K1AIR_U11, 15 30 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10108S K1AIR_U12,
PEU_KO06
9 W12AIR- Robotyka 3 1 K1AIR.U11, 15 60 2 0.8 T Z DN P(2) S
SI0108L K1AIR_K04
10 | W12AIR- Robotyka 3 K1AIR-W12 15 30 1 0.6 T/Z Z DN S
SI0108W
11 | W12AIR- Wizualizacja danych sensorycznych 2 K1AIR_U16, 30 60 2 1.6 T Z DN P(2) S
SI0100P K1AIR_K04
12 | W12AIR- Wizualizacja danych sensorycznych K1AIR-W10 30 90 3 1.2 T/Z E(W) DN S
SI0100W
13 | W12AIR- Techniki komputerowe w robotyce K1AIR-W14, 30 60 2 1.2 T/Z Z DN S
SI0101W KI1AIR-K06
14 | W12AIR- Projekt specjalnosciowy 2 K1AIR.U12, 30 60 2 1.6 T Z DN P(2) S
S10106P KI1ATR_-KO04,
K1AIR_KO06
15 | W12AIR- Projekt zespolowy 3 K1AIR_U17, 45 120 2.3 T Z P(4) S
S10104P K1AIR_KO02,
K1AIR_K04,
KI1AIR-K06
16 | W12AIR- Wspdlpraca robotéw K1AIR_-W12, 15 30 1 0.6 T/Z Z DN S
S10110W KI1AIR-W16,
K1AIR_K06




17

18

19

20

WI10AIR-
SI0107L
W12AIR-
SI0109S

W12AIR-
S10029D

W12AIR-
S10028Q

Mechatronika

Seminarium dyplomowe

Praca dyplomowa

Praktyka zawodowa

10

K1AIR.U16,
K1AIR_K04

K1AIR.U19,
K1AIR_KO05,
K1AIR_K06

K1AIR_U18,
K1AIR_KO1,
K1AIR_KO02,
K1AIR_K06

K1AIR_UO4,
K1AIR_UO0S5,
K1AIR_U06,
K1AIR_UO7,
K1AIR_U10,
K1AIR.U11,
K1AIR_U13,
K1AIR.U14,
K1AIR_U15,
K1AIR.U17,
K1AIR_KO1,
K1AIR_K02,
K1AIR_KO03,
K1AIR_KO04,
K1AIR_KO05,
K1AIR_KO06

15 30 1

30 60 2

150 360 12

0 180 6

1.5 T

12 2 T

DN

DN

Razem

11/ 0 | 5

18| 3

555 1500 50

38 22.1

Razem dla blokéw specjalnosciowych (specjalno$é Robotyka):

Catkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna  liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DNP BU!
77U CNPS ECTS

W ¢é 1 P S

11 | 0 5 18 | 3 555 1500 50 38 22.1

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu koricowego (w, ¢, 1,8, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN

SKurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




4.2.3.2. Blok Przedmioty specjalnosciowe Elektroniczne Systemy Automatyki

liczba punktéw ECTS: 50

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | s6b3 ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
séw nia
1 | WI12AIR- Systemy wbudowane dla automatyki 2 K1AIR_U06, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) S
SI0200L K1AIR-K04
2 | WI12AIR- Systemy wbudowane dla automatyki K1AIR-WO07 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN S
SI0200W
3 | W12AIR- Automatyka w systemach energii odna- 2 K1AIR-U15, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) S
SI10201P wialnej K1AIR_U16,
K1AIR_-KO04,
K1AIR_KO06
4 | WI12AIR- Automatyka w systemach energii odna- K1AIR-W15 15 60 2 2 0.6 T/Z Z DN S
SI10201W wialnej
5 WI12AIR- Programowanie maszyn CNC K1AIR-WO08, 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN S
S10208W K1AIR-W14
6 W12AIR- Programowanie maszyn CNC 1 K1AIR_UO07, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10208L K1AIR_U16,
K1AIR_K04
7 | WI12AIR- Technologie optyczne w automatyce 1 K1AIR_U17, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10202L KI1AIR_K04
8 WI12AIR- Technologie optyczne w automatyce K1AIR-W15, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10202S K1AIR_-W16,
K1AIR_U17,
KI1AIR-K05
9 | WI12AIR- Technologie optyczne w automatyce K1AIR-W15, 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN S
S10202W KI1AIR-W16,
K1AIR_KO06
10 | W12AIR- Elektronika w systemach inteligent- K1AIR-W15 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN S
S10205W nych
11 | W12AIR- Elektronika w systemach inteligent- 2 K1AIR_U04, 30 90 3 3 1.5 T Z DN P(3) S
S10205P nych K1AIR-UO5
12 | W12AIR- Elektronika mocy K1AIR-WO05, 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN S
S10203W KI1AIR-W15
13 | W12AIR- Elektronika mocy 1 K1AIR_-U04, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10203L K1AIR_UO5,
KI1AIR_K04
14 | W12AIR- Projekt zespolowy 3 K1AIR_U17, 45 120 4 2.3 T Z P(4) S
SI0204P K1AIR_K02,
K1AIR_K04,
KI1AIR_-K06
15 | W12AIR- Bezpieczenstwo elektryczne 1 K1AIR_U04, 15 30 1 1 0.8 T y/ DN P(1) S
S10206L K1AIR_-UO05,
K1AIR_K02,
K1AIR_K04,
KI1AIR-K06
16 | W12AIR- Bezpieczenstwo elektryczne K1AIR-W15 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN S
S10206W




17

18

19

W12AIR-
S10207S
W12AIR-
SI10029D

W12AIR-
S10028Q

Seminarium dyplomowe

Praca dyplomowa

Praktyka zawodowa

10

K1AIR.U18,
K1AIR_KO1,
K1AIR_K02,
K1AIR_KO06

K1AIR_UO04,
K1AIR_UOS,
K1AIR_U06,
K1AIR_UO7,
K1AIR_U10,
K1AIR.U11,
K1AIR_U13,
K1AIR.U14,
K1AIR.U15,
K1AIR_U17,
K1AIR_KO1,
K1AIR_K02,
K1AIR_KO03,
K1AIR_KO04,
K1AIR_KO5,
K1AIR_K06

30 60

150 360

0 180

12

1.5 T Z

12 2 T Z

DN

Razem

11| O

6

17| 3

555 1500

50

38 21.9

Razem dla blokéw specjalnosciowych (specjalnosé Elektroniczne Systemy Automatyki):

Catkowita liczba godzin | Laczna baczna Laczna Eaczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!

Z7U CNPS ECTS
w [¢ 1 P S
11 | 0 6 17 | 3 555 1500 50 38 21.9

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




4.3 Blok praktyk

Zasady realizacji praktyk okresla Zarzadzenie Dziekana w sprawie procedur zwigzanych z organizacja, realizacja i oceng praktyk
zawodowych odbywanych przez studentéw Wydziatu Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw Politechniki Wroctawskiej (zatacznik

nr 5).
Nazwa praktyki: zawodowa
Liczba punktow | Liczba punktow | Liczba punktéw | Tryb zaliczenia prak- | Kod
ECTS ECTS zaje¢ DN ECTS zaje¢ BU tyki
6 0 1 zaliczenie na ocene W12AIR-SI10028Q
Czas trwania praktyki Cel praktyki
4 tygodnie (160 godzin) Zdobycie doswiadczenia przemystowego, poznanie podstawowego

wyposazenia technicznego i technologicznego firmy, w tym takze
poznanie specyfiki pracy wyzszego dozoru technicznego.
Doskonalenie umiejetnosci organizacji pracy wtasnej i zespotowej,
efektywnego zarzadzania czasem, sumiennosci, odpowiedzialnosci
za powierzone zadania.

4.4 Blok ,praca dyplomowa” (o ile jest przewidywana na studiach pierwszego stopnia)

Typ pracy dyplomowej inzynierska
Liczba semestrow pracy dyplomowej | Liczba punktow ECTS Kod
1 12 W12AIR-S10029D

Charakter pracy dyplomowe;j

Studenci wybieraja sposrod przygotowanych tematéw prac dyplomowych prace, ktore majg charakter:
— projektowy
— konstrukeyjny
— aplikacyjny
— programistyczny
— badawczy
— przegladowy
Liczba punktéw ECTS BU! 2
Liczba punktéw ECTS DN°® 12




5 Sposoby weryfikacji zakladanych efektéw uczenia sie

Typ zajeé

Sposoby weryfikacji zakladanych efektéw uczenia sie

wyktad

zaliczenie ustne lub pisemne, kolokwium zaliczeniowe, kolokwium (test wyboru), egzamin, egzamin pisem-
ny, odpowiedzi ustne, kartkéwka, aktywnos¢ na wyktadach, ocena z koncowego pisemnego sprawdzianu
egzaminacyjnego, test

éwiczenia

srednia ocen z prac kontrolnych, srednia ocen z prac domowych, ocena z pracy na zajeciach, ocena z testu
koncowego

laboratorium

obserwacja przygotowania do zaje¢ laboratoryjnych i ich wykonywania, sprawozdania z ¢wiczen laborato-
ryjnych, aktywnos¢ na zajeciach laboratoryjnych, ocena jakosci raportu pisemnego z laboratorium, ocena
aktywnosci i sprawnosci wykonania ¢wiczenia bazujaca na obserwacji jego przebiegu, ocena stopnia realizacji
¢wiczen w laboratorium, testy na platformie e-learningowej, odpowiedz ustna

projekt

analiza realizacji zadania projektowego, dokumentacja pisemna projektu, prezentacje zatozen i rozwiazania
koncowego, przedstawienie wynikow realizacji projektu wraz z ich dyskusja i wnioskami, ocena przygotowa-
nia projektu, obrona projektu, udzial w dyskusjach problemowych, ocena wykonanych zadan projektowych,
ocena raportu pisemnego z projektu, ocena prezentacji kolejnych etapéw realizacji projektu, przestrzegania
harmonogramu, aktywnos¢ w zespole, kreatywna postawa, ocena jakosci wykonanej dokumentacji, ocena
elementow sktadowych projektu oraz jego formy koncowej, odpowiedz ustna

seminarium

prezentacja seminaryjna, aktywnos¢ — udzial w dyskusji, ocena przygotowania prezentacji, przestrzeganie
harmonogramu, ocena opracowania pisemnego

praktyka

raport /sprawozdanie z praktyki zgodnie z ,Regulaminem praktyk” obowiazujacym na Wydziale

praca dyplomowa

przygotowana praca dyplomowa

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych oséb prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé w nawiasie forme kursu koticowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzona dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu koricowego (w, ¢, 1,8, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




6 Zakres egzaminu dyplomowego

zatacznik nr 4

7 Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okre$lonych kurséw/grup kurséw lub wszystkich
kursé6w w poszczegdlnych modutach

Lp. | Kod przedmiotu Nazwa Termin zaliczenia do. .. (numer semestru)
1 Jezyk obcy 1 6
2 Jezyk obcy 2 6
3 Zajecia sportowe 6
4 | W12AIR-SI0028(Q) | Praktyka zawodowa 6

8 Plan studiéw (zalacznik nr 3. )

Zaopiniowane przez wlasciwy organ uchwalodawczy samorzadu studenckiego:

Data Imie, nazwisko i podpis przedstawiciela studentow

Data Podpis Dziekana



PLAN STUDIOW

WYDZIAL: ELEKTRONIKI, FOTONIKI I MIKROSYSTEMOW

KIERUNEK STUDIOW: AUTOMATYKA I ROBOTYKA

POZIOM KSZTALCENIA: studia I stopnia inzynierskie

FORMA STUDIOW: stacjonarna

PROFIL: ogoélnoakademicki
SPECJALNOSC: Robotyka

JEZYK PROWADZENIA STUDIOW: polski
OBOWIAZUJE OD CYKLU KSZTALCENTA: 2023/2024

Zal. nr 5 do ZW 121/2020

Zalacznik nr 3 do Programu studiéw



Wydzial Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw
Studia: Stacjonarne I stopnia
Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnosé: Robotyka

ARR

Uchwala z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczacia studiéw 2023 /24

Struktura programu nauczania w ukladzie godzinowym

Podstawy automatyki i robotykil

W12AIR-S10005 20000

Programowanie obiektowe

W12AIR-S10007 20200

Kursy wybieralne
Blok A
AIR-S100301BK
21100 E

\Y

VI |

VII

Zaawans. met. programowania
W12AIR-S10105 10100

Kursy wybieralne
Blok B

Roboty mobilne
W12AIR-S10103 20100

Projekt zespolowy
W12AIR-S10104 00030

Mg

chatronika W10AIR-S10107 001

ATR-S100401BK
20200 E

Technika analogowa 1

W12AIR-S10049 11000

Obliczenia inzynierskie
i naukowe
‘W12AIR-~S10034 20100

Liniowe uklady sterowania
W12AIR-S10035 21100 E

Sterowniki robotéw
W12AIR-S10102 20110 E

poipr. rob. W12AIR-S10110 100D

Projekt specjalnosciowy Wi
W12AIR-S10106 00020

Seminarium dyplomowe
W12AIR-S10109 00002

Techniki komputer. w robotyce
W12AIR-S10101 20000

Uktady regulacji

Sterowniki programowalne
W12AIR-S10040 10200

Wizualizacja danych
sensorycznych
W12AIR-S10100 20020 E

W12AIR-S10036 11000

Miernictwo elektroniczne 2

1

27

26

25

24

23

22

21

20 Technologie informacyjne

19 ‘W12AIR-S10002 10100

18 Podstawy programowania

17 W12AIR-S10003 21100

16

15

14 Miernictwo elektroniczne 1

13 W12AIR-S10051 20000

12 Projektowanie urzadzen

11 elektronicznych
? W12AIR-~S10053 20200

* Technika analogowa 2

W12AIR-S10052 00200

Podstawy logiki,

Podstawy przetwarzania
sygnaléw
‘W12AIR-~S10010 10200

Metody transmisji danych
W12AIR-S10037 10100

teorii automatéw i obliczalnosci
W12AIR-S10054 21000

Podstawy uktadéw
elektronicznych
W12AIR-S10048 10200

Systemy pomiarowo-kontrolne

Robotyka 1
W12AIR-S10022 22000 E

Robotyka 3
W12AIR-S10108 10101

automatyki
W12AIR-S10038 20200 E

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw
W12AIR-S10024 20100

Internet rzeczy
W12AIR-S10042 20010

Praca dyplomowa
W12AIR-S10029 10h

** Wiasno$é intelektualna i prawo autorskie

Blok A:

Uklady dynamiczne z zastosowaniami W12AIR-S10055
Teoretyczne aspekty uktadéw dynamicznych W12AIR-S10056

Przewodniczacy Komsji Programowej Specjalnosci

prof. dr hab. inz. Ignacy Duleba

Podstawy ukladéw

mechan. W12AIR-S10047 10010

Blok B:

Mikroprocesory
W12AIR-S10039 20200

Systemy operacyjne
W12AIR-S10041 20200

Sterowanie procesami
dyskretnymi
‘W12AIR-~S10043 21100 E

obot.2 WI12ATR-S10044 00100

Mechanika analityczna
W12AIR-S10009 21000

Metody numeryczne
W12AIR-S10019 21000

Systemy czasu rzeczywistego
W12AIR-S10045 10200

1

Praktyka zawodowa
W12AIR-S10028 2h

t. fabryka W12ATR-S10046 1000)

Algorytmy kombinatoryczne i podstawy sztucznej inteligencji W12AIR-S10057

Algorytmy kombinatoryczne i wybrane zastosowania sztucznej inteligencji W12AIR-S10058

Przewodniczaca Komisji Programowej Kierunku

dr hab. inz. Alicja Mazur, prof. Ucz.

Dziekan

prof. dr hab. inz. Rafal Walczak

fen)



Wydzial Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw
Studia: Stacjonarne I stopnia
Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnosé: Robotyka

ARR

Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczacia studiéw 2023 /24

Struktura programu nauczania w ukladzie punktowym

Kursy wybieralne
Blok A
6

\ VI VII
Zaawans. met. programowania Projekt zespotowy Mechatronika, 1
2 3 Wspétpraca robotéw 1

Kursy wybieralne

Roboty mobilne
3

Seminarium dyplomowe

Projekt specjalnosciowy

2

Praca dyplomowa

Obliczenia inzynierskie
i naukowe
4

Podstawy przetwarzania
sygnaléw
4

12

Blok B 2
S Sterowniki robotéw Techniki komputer. w robotyce
5 2
Wizualizacja danych
Liniowe uktady sterowania sensorycznych
5 5
Sterowniki programowalne
3
Robotyka 3

Uktady regulacji Robotyka 1 4

3 5

I II

1 30 | Technologie informacyjne Podstawy automatyki i robotykil
29 | 3 2

28 Programowanie obiektowe
| 27 |  Podstawy programowania 6
26 | 6
25 |
24 |
23 |

22 Technika analogowa 1
| 21 | Miernictwo elektroniczne 1 3
20 | 3

19 Miernictwo elektroniczne 2
| 18 | Projektowanie urzadzen 2
| 17 | elektronicznych Podstawy logiki,
| 16 | 6 teorii automatéw i obliczalnosci
15 | 4
14 |

Podstawy uktadéw
elektronicznych
5

Metody transmisji danych
2

*Wtasno$é intelektualna i prawo autorskie

Blok A:

Uktady dynamiczne z zastosowaniami

Blok B:

Teoretyczne aspekty ukladéw dynamicznych

Przewodniczacy Komsji Programowej Specjalnosci

prof. dr hab. inz. Ignacy Duleba

Technika analogowa 2 1

Systemy pomiarowo-kontrolne

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw

Internet rzeczy
4

Praktyka zawodowa
6

Podstawy ukladéw
mechanicznych
3

automatyki 4
4 . .
Sterowanie procesami
dyskretnymi
Mikroprocesory Systemy operacyjne 5
4 5
Robotyka 2
2

Mechanika analityczna

Algorytmy kombinatoryczne i podstawy sztucznej inteligencji
Algorytmy kombinatoryczne i wybrane zastosowania sztucznej inteligencji

4 Metody numeryczne Systemy czasu rzeczywistego
3 3 Inteligentna fabryka
2
Dziekan

Przewodniczaca Komisji Programowej Kierunku

dr hab. inz. Alicja Mazur, prof. Ucz.

prof. dr hab. inz. Rafal Walczak



1 Zestaw kurséw/grup kurséw obowigzkowych i wybieralnych w ukladzie semestralnym

Semestr 1

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 30

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | s6b> ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® prakt.S
sOwW nia
1 | WI13AIR- Algebra z geometrig analityczng B 2 K1AIR-WO01 30 60 2 1.5 T/Z E(W) | O PD
S11404W
2 | WI13AIR- Algebra z geometrig analityczna B 2 K1AIR-UO1, 30 60 2 1.2 T Z (@] P(2) PD
S11404C K1AIR_K04
3 | W13AIR- Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1AIR-WO01 30 150 5 3 T/Z E(W) | O PD
S11412W
4 | W13AIR- Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1AIR-UO1, 30 90 3 1.9 T Z O P(3) PD
S11412C K1AIR_KO04
5 WI12AIR- Projektowanie urzadzen elektronicz- | 2 K1AIR-WO05, 30 90 3 3 1.2 T/Z Z DN K
SI0053W nych K1AIR_-W14
6 W12AIR- Projektowanie urzgdzen elektronicz- 2 K1AIR_UO05, 30 90 3 3 1.5 T Z DN P(3) K
S10053L nych K1AIR.U16,
K1AIR_U17,
KI1AIR_-K04
7 | WI12AIR- Miernictwo elektroniczne 1 2 K1AIR_WO04, 30 90 3 3 1.2 T/Z Z DN K
SI0051W K1AIR_K06
8 | WI12AIR- Podstawy programowania 1 K1AIR_U07, 15 90 3 0.8 T / P(3) K
SI0003L K1AIR-UO0S,
KI1AIR-K04
9 W12AIR- Podstawy programowania 1 K1AIR_U07, 15 30 1 0.8 T Z P(1) K
S10003C KI1AIR_-U08
10 | W12AIR- Podstawy programowania 2 K1AIR-WO08, 30 60 2 1.2 T/Z Z K
S10003W K1AIR-W09
11 | W12AIR- Technologie informacyjne 1 K1AIR-W14, 15 30 1 0.6 T/Z Z KO
S10002W K1AIR_K06
12 | W12AIR- Technologie informacyjne 1 K1AIR-U17 15 60 2 0.7 T Z P(2) KO
SI0002L
Razem 11/ 5[4 |0 |0 300 900 30 9 15.6
Razem w semestrze
Catkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajecé
godzin godzin punktéw | zajeé DN® BU!
Z7U CNPS ECTS
W é 1 P s
11 | 5 4 0 0 300 900 30 9 15.6




Semestr 2

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 30

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia
1 W13AIR- Analiza matematyczna II 1 K1AIR-WO01 15 60 2 1.2 T/Z E(W) | O PD
SI1645W
2 | W13AIR- Analiza matematyczna II 1 K1AIR_UO1, 15 60 2 1.6 T / O P(2) PD
SI11645C K1AIR_K04
3 W13AIR- Wprowadzenie do réwnan rézniczko- | 1 K1AIR_ W01 15 60 2 1.6 T/Z 7 (0] PD
SI1756W wych i réznicowych (GK)
4 | WI13AIR- Wprowadzenie do réwnan roézniczko- 2 K1AIR_U02 30 60 2 1.6 T y/ O P(2) PD
SI1756C wych i réznicowych (GK)
5 | WI12AIR- Podstawy logiki, teorii automatéw i ob- 1 K1AIR-U02, 15 60 2 0.8 T / P(2) K
S10054C liczalnosci K1AIR_UOS,
K1AIR_K04
6 WI12AIR- Podstawy logiki, teorii automatéw i ob- | 2 K1AIR-WO01, 30 60 2 1.2 T/Z Z K
SI0054W liczalnosci K1AIR-WO
7 | WI11AIR- Fizyka 1.1A (GK) 2 K1AIR-WO02 30 90 3 1.8 T/Z E(W) | O PD
S14001W
8 | WI11AIR- Fizyka 1.1A (GK) 1 KI1AIR_UO3, | 15 60 2 16 | T zZ o) P(2) | PD
S14001C K1AIR_K04
9 | WI12AIR- Miernictwo elektroniczne 2 2 K1AIR-U04, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0052L K1AIR_K04
10 | W12AIR- Technika Analogowa 1 1 K1AIR-UO05 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) K
S10049C
11 | W12AIR- Technika Analogowa 1 1 K1AIR-WO05, 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
S10049W K1AIR_K06
12 | W12AIR- Programowanie obiektowe 2 K1AIR_U07, 30 90 3 14 T Z P(3) K
SI0007L K1AIR-UOS,
K1AIR_K04
13 | W12AIR- Programowanie obiektowe 2 K1AIR-WO08, 30 90 3 1.2 T/Z Z K
SI0007W K1AIR_-W09
14 | W12AIR- Podstawy automatyki i robotyki 2 K1AIR-W12, 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
SI0005W K1AIR_KO5,
K1AIR_-KO06
Razem 1116 (4 | O 315 900 30 7 18.1

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu koricowego (w, ¢, 1,8, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogdélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN
6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




Kursy/grupy kurséw wybieralne

(2 godziny w semestrze, 0 punktéw ECTS)

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sOW nia
1 Zajecia sportowe 2 30 0 0 T Z O P(0) KO
Razem 0|2|0|0]|O0 30 0 0 0 0
Razem w semestrze
Catkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DNP BU!
77U CNPS ECTS
w [ 1 P S
11 | 8 4 0 0 345 900 30 7 18.1

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN
6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy



Semestr 3

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 22

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia
1 WI13AIR- Statystyka stosowana K1AIR-WO01 15 30 1 0.6 T/Z Z (@) PD
SI1758W
2 | W13AIR- Statystyka stosowana 1 K1AIR_U02, 15 60 2 0.9 T / O P(2) PD
SI1758L K1AIR_K04
3 | WI12AIR- Podstawy ukladéw mechanicznych 1 K1AIR_U17, 15 30 1 0.8 T y/ P(1) K
S10047P K1AIR_K04
4 W12AIR- Podstawy ukladéw mechanicznych K1AIR-W15, 15 60 2 0.6 T/Z Z K
S10047W K1AIR-K05
5 WI11AIR- Fizyka 3.3 K1AIR-WO02, 15 30 1 0.6 T/Z Z (0] PD
S14002W K1AIR-WO05
6 WI11AIR- Fizyka 3.3 1 K1AIR_UO03, 15 30 1 0.8 T Z (0] P(1) PD
SI4002L K1AIR_UO0A4,
K1AIR_K04
7 | WI12AIR- Technika Analogowa 2 1 K1AIR_U04, 15 30 1 1 0.8 T y/ DN P(1) K
S10050L K1AIR_UO5,
K1AIR_U16,
K1AIR_K04
8 W12AIR- Podstawy ukladéw elektronicznych K1AIR-WO05 15 60 2 2 0.6 T/Z Z DN K
SI0048W
9 | WI12AIR- Podstawy ukladéw elektronicznych 2 K1AIR_UO5, 30 90 3 3 1.5 T Z DN P(3) K
SI0048L K1AIR_K04
10 | W12AIR- Podstawy przetwarzania sygnaléw K1AIR-WO06 15 60 2 2 0.6 T/Z Z DN K
SI0010W
11 | W12AIR- Podstawy przetwarzania sygnaléw 2 K1AIR_U09, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0010L K1AIR_K04
12 | W12AIR- Obliczenia inzynierskie i naukowe K1AIR-WO03, 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
S10034W K1AIR-WO08,
KI1IAIR-W09K
1AIR-W14
13 | W12AIR- Obliczenia inzynierskie i naukowe 1 K1AIR_U07, 15 60 2 2 0.8 T y/ DN P(2) K
S10034L K1AIR_UOS,
K1AIR_U16,
K1AIR_K04
Razem 0|8 |1 240 660 22 14 11.3




Kursy/grupy kurséw wybieralne (Blok A)

(minimum 4 godziny w semestrze, 6 punktéw ECTS)

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sOW nia
1 | WI12AIR- Uklady dynamiczne z zastosowaniami | 2 K1AIR-W13 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0055W
2 W12AIR- Uktady dynamiczne z zastosowaniami 1 K1AIR.U12 15 60 2 2 0.7 T Z DN P(2) K
SI0055C
3 | WI12AIR- Uktady dynamiczne z zastosowaniami 1 K1AIR-U12, 15 30 1 1 0.7 T Z DN P(1) K
S10055L K1AIR_U11,
K1AIR_K04
4 | WI12AIR- Teoretyczne aspekty ukladéw dyna- | 2 K1AIR-W13 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0056W micznych
5 WI12AIR- Teoretyczne aspekty ukladéw dyna- 1 K1AIR_U12, 15 30 1 1 0.7 T 7 DN P(1) K
SI0056L micznych K1AIR_U11,
K1AIR_K04
6 | WI12AIR- Teoretyczne aspekty ukladéw dyna- 1 K1AIR.U12 15 60 2 2 0.7 T Z DN P(2) K
S10056C micznych
Razem 4 (2|2 /(0]|0 120 360 12 12 5.2
Kursy/grupy kurséw wybieralne (6 godzin w semestrze, 2 punkty ECTS)
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN5 | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.®
SOW nia
1 Zajecia sportowe 2 30 0 0 T Z O P(0) KO
2 Jezyk obcy B2.2/C1.2 4 KI1AIR.U13, | 60 60 2 1.8 | T Z o) P(2) | KO
K1AIR_K05
Razem 0|6 0|00 90 60 2 0 1.8
Razem w semestrze
Calkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!
Z7ZU CNPS ECTS
w [ 1 P S
9 7 9 0 0 390 900 30 20 15.7




Semestr 4

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 22

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-

Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”

/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN5 | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia

1 WI12AIR- Mechanika analityczna 2 K1AIR-W02 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
SI0009W

2 | WI12AIR- Mechanika analityczna 1 K1AIR_U03, 15 60 2 2 0.8 T / DN P(2) K
S10009C KI1AIR_-K04

3 WI12AIR- Mikroprocesory 2 K1AIR-WO07 30 60 2 1.2 T/Z Z K
SI0039W

4 | WI12AIR- Mikroprocesory 2 K1AIR_U06, 30 60 2 1.5 T Z P(2) K
SI0039L K1AIR-K04

5 | WI12AIR- Systemy pomiarowo-kontrolne automa- | 2 K1AIR-W15, | 30 60 2 2 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0038W tyki K1AIR_K06

6 | WI12AIR- Systemy pomiarowo-kontrolne automa- 2 K1AIR-U14, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0038L tyki K1AIR K04

7 WI12AIR- Metody transmisji danych 1 K1AIR-WO02, 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
SI10037W K1AIR-W16

8 WI12AIR- Metody transmisji danych 1 K1AIR_UO03, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10037L K1AIR_U09,

K1AIR_K04

9 W12AIR- Uktady regulacji 1 K1AIR-W13, 15 60 2 2 0.6 T/Z Z DN K
S10036W K1AIR_K06

10 | W12AIR- Uktady regulacji 1 K1AIR.U12 15 30 1 1 0.8 T 7 DN P(1) K
S10036C

11 | W12AIR- Liniowe uklady sterowania 2 K1AIR-W13 30 30 2 2 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0035W

12 | W12AIR- Liniowe uklady sterowania 1 K1AIR_U12, 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) K
SI0035L K1AIR-K04

13 | W12AIR- Liniowe uktady sterowania 1 K1AIR_U12, 15 60 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10035C KI1AIR.U11,

K1AIR_K04
Razem 10/ 3 | 6 | O 285 660 22 18 13

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — B, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, ¢, 1,8, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN
6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




Kursy/grupy kurséw wybieralne (Blok B) (minimum 4 godziny w semestrze, 5 punktéw ECTS)

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sOW nia
1 | W12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i podsta- 2 K1AIR-UO0S, 30 90 3 1.4 T Z P(3) K
S10057L wy sztucznej inteligencji K1AIR_K04
2 WI12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i podsta- | 2 K1AIR_W09 30 60 2 1.2 T/Z E(W) K
SI0057W wy sztucznej inteligencji
3 | W12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i wybrane | 2 K1AIR_-W09 30 60 2 1.2 T/Z E(W) K
SI0058W zastosowania sztucznej inteligencji
4 W12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i wybrane 2 K1AIR_UOS, 30 90 3 1.4 T Z P(3) K
SI0058L zastosowania sztucznej inteligencji K1AIR-K04
Razem 410|400 120 300 10 0 5.2
Kursy/grupy kurséw wybieralne (4 godziny w semestrze, 3 punkty ECTS)
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb> ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sow nia
i Jezyk obcy A2/A2/B1/B2.1/C1.1 1 KI1AIR_U13, | 60 90 3 24 | T Z o) P(3) | KO
K1AIR_KO05
Razem 0|4 |0(|0]|0O0 60 90 3 0 2.4

Razem w semestrze

Calkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!

Z7U CNPS ECTS
w [¢ 1 P S
12 | 7 8 0 0 405 900 30 18 18.0

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — B, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, ¢, 1,8, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy



Semestr 5

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe liczba punktéw ECTS: 19
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-

Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”

/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia

1 WI12AIR- Metody numeryczne 2 K1AIR-WO03 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
SI0019W

2 W12AIR- Metody numeryczne 1 K1AIR_UO02, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10019C K1AIR_KO06

3 | WI12AIR- Systemy operacyjne 2 K1AIR_U10, 30 90 3 1.5 T Z P(3) K
SI10041L K1AIR_K04

4 | WI12AIR- Systemy operacyjne 2 K1AIR- W11, | 30 60 2 1.2 T/Z Z K
S10041W K1AIR_K06

5 | WI12AIR- Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 2 K1AIR-WO06 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
S10024W

6 | WI12AIR- Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 1 K1AIR-U09, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10024L K1AIR_K04

7 | WI12AIR- Robotyka 1 2 K1AIR-W12 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN K
S10022W

8 | WI12AIR- Robotyka 1 2 K1AIR.U11, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
S10022C K1AIR_U12,

PEU_KO06

9 | WI12AIR- Sterowniki programowalne 2 K1AIR-U14, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0040L K1AIR_K04

10 | W12AIR- Sterowniki programowalne 1 K1AIR-W15 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
SI10040W

Razem 9 (3|5 |0]|0 255 570 19 14 11.5

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




Kursy/grupy kurséw wybieralne (specjalnosciowe Robotyka) (9 godzin w semestrze, 11 punktéw ECTS)

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sOW nia
1 | WI12AIR- Sterowniki robotéw 1 K1AIR-U06, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10102P K1AIR_U14,
K1AIR_K04
2 | WI12AIR- Sterowniki robotéw 1 K1AIR-U06, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10102L K1AIR_U14,
K1AIR_K04
3 | WI12AIR- Sterowniki robotéw 2 K1AIR-W15, 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN S
S10102W K1AIR-WO07
4 | WI12AIR- Roboty mobilne 1 K1AIR_U14, 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) S
SI10103L K1AIR.U15,
K1AIR_U16,
K1AIR_K04
5 W12AIR- Roboty mobilne 2 K1AIR-W15 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN S
SI0103W
6 | WI12AIR- Zaawansowane metody programowania 1 K1AIR_-UO07, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
SI0105L K1AIR-UO08,
K1AIR_K04
7 WI12AIR- Zaawansowane metody programowania | 1 K1AIR-WO08, 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN S
SI0105W K1AIR-W09
Razem 5|03 |10 135 330 11 11 6.2

Razem w semestrze

Catkowita liczba godzin | Laczna baczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!

Z7ZU CNPS ECTS
w [ 1 P S
14 | 3 8 1 0 390 900 30 25 17.7

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu koricowego (w, ¢, 1,8, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy



Semestr 6

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 13

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-

Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”

/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN5 | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia

1 WI12AIR- Systemy czasu rzeczywistego 2 K1AIR_U10, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
S10045L KI1AIR-K04

2 W12AIR- Systemy czasu rzeczywistego K1AIR W11 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
S10045W

3 W12AIR- Robotyka 2 1 K1AIR_U11, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10044L KI1AIR_-K04

4 | WI12AIR- Sterowanie procesami dyskretnymi KI1AIR-W13, | 30 60 2 2 1.2 T/Z E(W) DN K
S10043W K1AIR_K06

5 | WI12AIR- Sterowanie procesami dyskretnymi 1 K1AIR_U12, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10043C K1AIR_K06

6 | WI12AIR- Sterowanie procesami dyskretnymi 1 K1AIR_U12, 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) K
S10043L K1AIR_U11,

KI1AIR_-K04

7 | WI12AIR- Internet Rzeczy K1AIR-W16 30 60 2 2 1.2 T/Z y/ DN K
SI0042W

8 | WI12AIR- Internet Rzeczy 1 K1AIR_U14, 15 60 2 2 0.8 T y/ DN P(2) K
SI0042P K1AIR.U15,

KI1AIR-K04
Razem 1 (4|1 165 390 13 13 7.7

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN
SKurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




Kursy/grupy kurséw wybieralne (specjalnosciowe Robotyka)

( 14 godzin w semestrze, 17 punktéw ECTS)

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
séw nia
1 W12AIR- Robotyka 3 1 K1AIR_U11, 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) S
SI0108L K1AIR_K04
2 | W12AIR- Robotyka 3 1 K1AIR-W12 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN S
SI0108W
3 | W12AIR- Robotyka 3 1 | K1AIR.U11, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10108S K1AIR_U12,
PEU_KO06
4 | W12AIR- Wizualizacja danych sensorycznych 2 K1AIR-U16, 30 60 2 2 1.6 T Z DN P(2) S
SI0100P K1AIR_K04
5 WI12AIR- Wizualizacja danych sensorycznych 2 K1AIR_-W10 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN S
SI0100W
6 WI12AIR- Techniki komputerowe w robotyce 2 K1AIR-W14, 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN S
SI0101W K1AIR_K06
7 WI12AIR- Projekt specjalnosciowy 2 K1AIR_U12, 30 60 2 2 1.6 T Z DN P(2) S
SI0106P K1AIR_KO04,
K1AIR_K06
8 | WI12AIR- Projekt zespotowy 3 K1AIR-U17, 45 120 4 2.3 T Z P(4) S
S10104P K1AIR_K02,
KI1AIR_-KO04,
K1AIR_KO06
Razem 5|01 711 210 510 17 13 10.1
Razem w semestrze
Calkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna baczna  liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajedé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!
Z7ZU CNPS ECTS
W é 1 P s
10 | 1 5 8 1 375 900 30 26 17.8

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, ¢, 1,8, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN
6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




Semestr 7

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe liczba punktéw ECTS: 8
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia
1 W12AIR- Inteligentna Fabryka 1 K1AIR-W16, 15 60 2 0.6 T/Z Z K
S10046W K1AIR_-W10,
K1ATR_KO03,
K1AIR_KO06
2 WOSAIR- Podstawy zarzadzania jakoscia z ele- | 2 K1AIR-W17, 30 60 2 1.2 T/Z Z O KO
SI0013W mentami przedsiebiorczosci K1AIR-W19,
K1AIR_W20,
K1AIR_-KO03
3 | WOsW12- Wtasnoé¢ intelektualna i prawo autor- | 1 K1AIR-W17, 15 30 1 0.6 T/Z Z O KO
S10011W skie K1AIR-W18,
K1AIR_KO1,
K1AIR_K02,
K1AIR_KO05
4 WO08W12- Filozofia 2 K1AIR- W17, 30 60 2 1.2 T/Z Z O KO
SI0010W K1AIR-KO01
5 WO8W12- Etyka inzynierska 1 K1AIR-W17, 15 30 1 0.6 T/Z Z (0] KO
SI10012W K1AIR_KO1
Razem 7/0[0|0]|O 105 240 8 0 4.2

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN

SKurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy



Kursy/grupy kurséw wybieralne (specjalnosciowe Robotyka)

(4 godziny w semestrze, 22 punkty ECTS)

Lp

Kod kursu
/grupy kurséw

Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe
kurséw oznaczy¢ symbolem GK)

Tygodniowa
liczba godzin

w | ¢ 1

P S

Symbol

Liczba

Liczba

godzin pkt. ECTS

efektu ucze-
nia sie

77U | CNPS | laczna

zajeé
DNb®

zajeé
BU!

Forma?

kursu/
grupy
kur-
séw

Spo-
séb3
zali-
cze-

nia

Kurs/grupa kurséw

ogllno-| zw. z

uczel-
: 4
niany

dzial.
nauk®

o
char.
prakt.S

rodzaj’

W12AIR-
SI0110W

W10AIR-
SI0107L
WI12AIR-
SI0109S

W12AIR-
S10029D

W12AIR-
S10028Q

Wispélpraca robotéow

Mechatronika

Seminarium dyplomowe

Praca dyplomowa

Praktyka zawodowa

10

K1AIR_-W12,
K1AIR_W16,
K1AIR_K06
K1AIR_U16,
K1AIR_K04
K1AIR_U19,
K1AIR_KO05,
K1AIR_K06
K1AIR_U18,
K1AIR_KO1,
K1AIR_K02,
K1AIR_K06
K1AIR_UO04,
K1AIR_UOS,
K1AIR_U06,
K1AIR_UO07,
K1AIR.U10,
K1AIR_U11,
K1AIR.U13,
K1AIR_U14,
K1AIR_U15,
K1AIR.U17,
K1AIR_KO1,
K1AIR_KO02,
K1AIR_KO03,
K1AIR_KO04,
K1AIR_KO05,
K1AIR_K06

15

15

30

30 1

30 1

60 2

150 360 12

180 6

12

0.6

0.7

1.5

T/Z

Z

DN

DN

DN

Razem

1(0 |1

10| 2

210 660 22

14

5.8

Razem w semestrze

Catkowita liczba godzin

Laczna
liczba
godzin
Z7U

Laczna
liczba
godzin
CNPS

Laczna
liczba
punktéw
ECTS

Laczna liczba
punktéw ECTS
zajeé DN®

Liczba punktéw
zajedé

ECTS
BU!

315

900

30

14

10.0




2 Zestaw egzaminéw w ukladzie semestralnym

3 Liczby dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS po poszczegdlnych semestrach

Kod kursu Nazwy kurséw konczacych sig¢ egzaminem | Semestr
WI13AIR-SI11404W Algebra z geometrig analityczna B 1
WI13AIR-SI1412W Analiza matematyczna 1,1 A 1
WI13AIR-SI1645W Analiza matematyczna II 2
WI11AIR-SI4001W Fizyka 1.1A 2
W12AIR-S10055W /W12AIR-ST10056W | Kurs wybieralny Blok A 3
W12AIR-SI0038W Systemy pomiarowo-kontrolne automatyki 4
W12AIR-SI0035W Liniowe uklady sterowania 4
W12AIR-SI0058W/W12ATR-SI0057W | Kurs wybieralny Blok B 4
W12AIR-SI0022W Robotyka 1 5
W12AIR-SI0102W Sterowniki Robotéw 5
W12AIR-SI0043W Sterowanie procesami dyskretnymi 6
W12AIR-SI0100W Wizualizacja danych sensorycznych 6

Semestr

Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS po semestrze

O U W N~

11
11
11
11
11

0

Deficyt liczony jest z uwzglednieniem WSZYSTKICH kur-
s6w /grup kurséw, réwniez nietechnicznych. (jezyk obcy, zajecia

sportowe, przedmioty hum.-men.-spot.)

Opinia wtasciwego organu Samorzadu Studenckiego:

Imie, nazwisko i podpis przedstawiciela studentéw

Podpis Dziekana




PLAN STUDIOW

WYDZIAL: ELEKTRONIKI, FOTONIKI I MIKROSYSTEMOW

KIERUNEK STUDIOW: AUTOMATYKA I ROBOTYKA

POZIOM KSZTALCENIA: studia I stopnia inzynierskie

FORMA STUDIOW: stacjonarna

PROFIL: ogoélnoakademicki
SPECJALNOSC: Elektroniczne Systemy Automatyki (AEU)

JEZYK PROWADZENIA STUDIOW: polski
OBOWIAZUJE OD CYKLU KSZTALCENTA: 2023/2024

Zal. nr 5 do ZW 121/2020

Zalacznik nr 3 do Programu studiéw



Wydzial Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw
Studia: Stacjonarne I stopnia
Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnosé: Elektroniczne systemy automatyki

AEU

Uchwala z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczacia studiéw 2023 /24

Struktura programu nauczania w ukladzie godzinowym

I

11T

Podstawy automatyki i robotykil

W12AIR-S10005 20000

Kursy wybieralne

Programowanie obiektowe
W12AIR-S10007 20200

Blok A
AIR-S100301BK
21100 E

Kursy wybieralne
Blok B
ATR-S100401BK
20200 E

\Y

VI

| VII

Programowanie maszyn CNC
W12AIR-S10208 10100

Automatyka w systemach
energii odnawialnej
W12AIR-S10201 10020

Projekt zespolowy
W12AIR-S10204 00030

Bezpieczenstwo elektryczne

Obliczenia inzynierskie

Technika analogowa 1
W12AIR-S10049 11000

i naukowe
‘W12AIR-~S10034 20100

Liniowe uklady sterowania
W12AIR-S10035 21100 E

Systemy wbudowane
dla automatyki
W12AIR-S10200 20200 E

Elektronika mocy
W12AIR-S10203 20100

W12AIR-S10206 10100

Seminarium dyplomowe
W12AIR-S10207 00002

Uktady regulacji
W12AIR-S10036 11000

Sterowniki programowalne
W12AIR-S10040 10200

Elektronika w systemach
inteligentnych
W12AIR-S10205 20020

Praca dyplomowa
W12AIR-S10029 10h

Miernictwo elektroniczne 2
W12AIR-S10052 00200

Podstawy przetwarzania
sygnaléw

I |

27

26

25

24

23

22

21

20 Technologie informacyjne
19 ‘W12AIR-S10002 10100
18 Podstawy programowania
17 W12AIR-S10003 21100
16

15

14 Miernictwo elektroniczne 1
13 W12AIR-S10051 20000
12 Projektowanie urzadzen
11 elektronicznych
? W12AIR-~S10053 20200

*Technika analogowa 2

Podstawy logiki,
teorii automatéw i obliczalnosci
W12AIR-S10054 21000

**W1lasnoéé intelektualna i prawo autorskie

Blok A:

Uktady dynamiczne z zastosowaniami W12AIR-S10055
Teoretyczne aspekty ukladéw dynamicznych W12AIR-S10056

Przewodniczacy Komsji Programowej Specjalnosci

prof. dr hab. inz. Krzysztof

Opielinski

‘W12AIR-S10010 10200

Metody transmisji danych
W12AIR-S10037 10100

Podstawy uktadéw

elektronicznych
W12AIR-S10048 10200

Systemy pomiarowo-kontrolne
automatyki
W12AIR-S10038 20200 E

Robotyka 1
W12AIR-S10022 22000 E

Technologie optyczne
w automatyce
W12AIR-S10202 20101 E

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw
W12AIR-S10024 20100

Internet rzeczy
W12AIR-S10042 20010

Praktyka zawodowa

Podstawy ukladéw
mechan. W12AIR-S10047 10010

Blok B:

Mikroprocesory
W12AIR-S10039 20200

Systemy operacyjne
W12AIR-S10041 20200

Sterowanie procesami
dyskretnymi
‘W12AIR-~S10043 21100 E

W12AIR-S10028 2h

obot.2 WI12ATR-S10044 00100

Mechanika analityczna
W12AIR-S10009 21000

Metody numeryczne
W12AIR-S10019 21000

Systemy czasu rzeczywistego
W12AIR-S10045 10200

1

t. fabryka W12ATR-S10046 1000)

Przewodniczaca Komisji Programowej Kierunku

dr hab. inz. Alicja Mazur, prof. Ucz.

Algorytmy kombinatoryczne i podstawy sztucznej inteligencji W12AIR-S10057
Algorytmy kombinatoryczne i wybrane zastosowania sztucznej inteligencji W12AIR-S10058

Dziekan

prof. dr hab. inz. Rafal Walczak



Wydzial Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw
Studia: Stacjonarne I stopnia
Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnosé: Elektroniczne systemy automatyki

AEU

Uchwata z dnia :
Obowiazuje od :

Rok rozpoczacia studiéw 2023 /24

Struktura programu nauczania w ukladzie punktowym

Kursy wybieralne
Blok A
6

\ VI VII
Programowanie maszyn CNC Projekt zespotowy Bezpieczenstwo elektryczne
2 3 2

Kursy wybieralne
Blok B

Automatyka w systemach
energii odnawialnej
3

5

Obliczenia inzynierskie
i naukowe
4

Podstawy przetwarzania
sygnaléw
4

Systemy wbudowane
dla automatyki

Elektronika mocy
3

Seminarium dyplomowe
2

Elektronika w systemach
inteligentnych
5

5
Liniowe uklady sterowania
5
Sterowniki programowalne
3
Uktady regulacji Robotyka 1
3 5

I II

1 30 | Technologie informacyjne Podstawy automatyki i robotykil
29 | 3 2

28 Programowanie obiektowe
| 27 |  Podstawy programowania 6
26 | 6
25 |
24 |
23 |

22 Technika analogowa 1
| 21 | Miernictwo elektroniczne 1 3
20 | 3

19 Miernictwo elektroniczne 2
| 18 | Projektowanie urzadzen 2
| 17 | elektronicznych Podstawy logiki,
| 16 | 6 teorii automatéw i obliczalnosci
15 | 4
14 |

Podstawy uktadéw
elektronicznych
5

Metody transmisji danych
2

Technologie optyczne
w automatyce
5

Praca dyplomowa
12

*Wtasno$é intelektualna i prawo autorskie

Blok A:

Uktady dynamiczne z zastosowaniami

Blok B:

Teoretyczne aspekty ukladéw dynamicznych

Przewodniczacy Komsji Programowej Specjalnosci

prof. dr hab. inz. Krzysztof Opielinski

Technika analogowa 2 1

Systemy pomiarowo-kontrolne

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw

Internet rzeczy
4

Podstawy ukladéw
mechanicznych
3

automatyki 4
4 . .
Sterowanie procesami
dyskretnymi
Mikroprocesory Systemy operacyjne 5
4 5
Robotyka 2
2

Mechanika analityczna

Praktyka zawodowa
6

Algorytmy kombinatoryczne i podstawy sztucznej inteligencji
Algorytmy kombinatoryczne i wybrane zastosowania sztucznej inteligencji

4 Metody numeryczne Systemy czasu rzeczywistego
3 3 Inteligentna fabryka
2
Dziekan

Przewodniczaca Komisji Programowej Kierunku

dr hab. inz. Alicja Mazur, prof. Ucz.

prof. dr hab. inz. Rafal Walczak



1 Zestaw kurséw/grup kurséw obowigzkowych i wybieralnych w ukladzie semestralnym

Semestr 1

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 30

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | s6b> ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® prakt.S
sOwW nia
1 | WI13AIR- Algebra z geometrig analityczng B 2 K1AIR-WO01 30 60 2 1.5 T/Z E(W) | O PD
S11404W
2 | WI13AIR- Algebra z geometrig analityczna B 2 K1AIR-UO1, 30 60 2 1.2 T Z (@] P(2) PD
S11404C K1AIR_K04
3 | W13AIR- Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1AIR-WO01 30 150 5 3 T/Z E(W) | O PD
S11412W
4 | W13AIR- Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1AIR-UO1, 30 90 3 1.9 T Z O P(3) PD
S11412C K1AIR_KO04
5 WI12AIR- Projektowanie urzadzen elektronicz- | 2 K1AIR-WO05, 30 90 3 3 1.2 T/Z Z DN K
SI0053W nych K1AIR_-W14
6 W12AIR- Projektowanie urzgdzen elektronicz- 2 K1AIR_UO05, 30 90 3 3 1.5 T Z DN P(3) K
S10053L nych K1AIR.U16,
K1AIR_U17,
KI1AIR_-K04
7 | WI12AIR- Miernictwo elektroniczne 1 2 K1AIR_WO04, 30 90 3 3 1.2 T/Z Z DN K
SI0051W K1AIR_K06
8 | WI12AIR- Podstawy programowania 1 K1AIR_U07, 15 90 3 0.8 T / P(3) K
SI0003L K1AIR-UO0S,
KI1AIR-K04
9 W12AIR- Podstawy programowania 1 K1AIR_U07, 15 30 1 0.8 T Z P(1) K
S10003C KI1AIR_-U08
10 | W12AIR- Podstawy programowania 2 K1AIR-WO08, 30 60 2 1.2 T/Z Z K
S10003W K1AIR-W09
11 | W12AIR- Technologie informacyjne 1 K1AIR-W14, 15 30 1 0.6 T/Z Z KO
S10002W K1AIR_K06
12 | W12AIR- Technologie informacyjne 1 K1AIR-U17 15 60 2 0.7 T Z P(2) KO
SI0002L
Razem 11/ 5[4 |0 |0 300 900 30 9 15.6
Razem w semestrze
Catkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajecé
godzin godzin punktéw | zajeé DN® BU!
Z7U CNPS ECTS
W é 1 P s
11 | 5 4 0 0 300 900 30 9 15.6




Semestr 2

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 30

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia
1 W13AIR- Analiza matematyczna II 1 K1AIR-WO01 15 60 2 1.2 T/Z E(W) | O PD
SI1645W
2 | W13AIR- Analiza matematyczna II 1 K1AIR_UO1, 15 60 2 1.6 T / O P(2) PD
SI11645C K1AIR_K04
3 W13AIR- Wprowadzenie do réwnan rézniczko- | 1 K1AIR_ W01 15 60 2 1.6 T/Z 7 (0] PD
SI1756W wych i réznicowych (GK)
4 | WI13AIR- Wprowadzenie do réwnan roézniczko- 2 K1AIR_U02 30 60 2 1.6 T y/ O P(2) PD
SI1756C wych i réznicowych (GK)
5 | WI12AIR- Podstawy logiki, teorii automatéw i ob- 1 K1AIR-U02, 15 60 2 0.8 T / P(2) K
S10054C liczalnosci K1AIR_UOS,
K1AIR_K04
6 WI12AIR- Podstawy logiki, teorii automatéw i ob- | 2 K1AIR-WO01, 30 60 2 1.2 T/Z Z K
SI0054W liczalnosci K1AIR-WO
7 | WI11AIR- Fizyka 1.1A (GK) 2 K1AIR-WO02 30 90 3 1.8 T/Z E(W) | O PD
S14001W
8 | WI11AIR- Fizyka 1.1A (GK) 1 KI1AIR_UO3, | 15 60 2 16 | T zZ o) P(2) | PD
S14001C K1AIR_K04
9 | WI12AIR- Miernictwo elektroniczne 2 2 K1AIR-U04, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0052L K1AIR_K04
10 | W12AIR- Technika Analogowa 1 1 K1AIR-UO05 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) K
S10049C
11 | W12AIR- Technika Analogowa 1 1 K1AIR-WO05, 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
S10049W K1AIR_K06
12 | W12AIR- Programowanie obiektowe 2 K1AIR_U07, 30 90 3 14 T Z P(3) K
SI0007L K1AIR-UOS,
K1AIR_K04
13 | W12AIR- Programowanie obiektowe 2 K1AIR-WO08, 30 90 3 1.2 T/Z Z K
SI0007W K1AIR_-W09
14 | W12AIR- Podstawy automatyki i robotyki 2 K1AIR-W12, 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
SI0005W K1AIR_KO5,
K1AIR_-KO06
Razem 1116 | 4|0 | O 315 900 30 7 18.1

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN
SKurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogdlnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy




Kursy/grupy kurséw wybieralne

(2 godziny w semestrze, 0 punktéw ECTS)

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sOW nia
1 Zajecia sportowe 2 30 0 0 T Z O P(0) KO
Razem 0|2]0|0]|O0 30 0 0 0 0

Razem w semestrze

Catkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DNP BU!
77U CNPS ECTS

w [ 1 P S

11 | 8 4 0 0 345 900 30 7 18.1

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych oséb prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu koricowego (w, ¢, 1,8, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzona dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




Semestr 3

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 22

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia
1 WI13AIR- Statystyka stosowana K1AIR-WO01 15 30 1 0.6 T/Z Z (@) PD
SI1758W
2 | W13AIR- Statystyka stosowana 1 K1AIR_U02, 15 60 2 0.9 T / O P(2) PD
SI1758L K1AIR_K04
3 | WI12AIR- Podstawy ukladéw mechanicznych 1 K1AIR_U17, 15 30 1 0.8 T y/ P(1) K
S10047P K1AIR_K04
4 W12AIR- Podstawy ukladéw mechanicznych K1AIR-W15, 15 60 2 0.6 T/Z Z K
S10047W K1AIR-K05
5 W11AIR- Fizyka 3.3 K1AIR-WO02, 15 30 1 0.6 T/Z Z (0] PD
S14002W K1AIR-WO05
6 WI11AIR- Fizyka 3.3 1 K1AIR_UO03, 15 30 1 0.8 T Z (0] P(1) PD
SI4002L K1AIR_UO0A4,
K1AIR_K04
7 | WI12AIR- Technika Analogowa 2 1 K1AIR_U04, 15 30 1 1 0.8 T y/ DN P(1) K
S10050L K1AIR_UO5,
K1AIR_U16,
K1AIR_K04
8 W12AIR- Podstawy ukladéw elektronicznych K1AIR-WO05 15 60 2 2 0.6 T/Z Z DN K
SI0048W
9 | WI12AIR- Podstawy ukladéw elektronicznych 2 K1AIR_UO5, 30 90 3 3 1.5 T Z DN P(3) K
SI0048L K1AIR_K04
10 | W12AIR- Podstawy przetwarzania sygnaléw K1AIR-WO06 15 60 2 2 0.6 T/Z Z DN K
SI0010W
11 | W12AIR- Podstawy przetwarzania sygnaléw 2 K1AIR_U09, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0010L K1AIR_K04
12 | W12AIR- Obliczenia inzynierskie i naukowe K1AIR-WO03, 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
S10034W K1AIR-WO08,
KI1IAIR-W09K
1AIR-W14
13 | W12AIR- Obliczenia inzynierskie i naukowe 1 K1AIR_U07, 15 60 2 2 0.8 T y/ DN P(2) K
S10034L K1AIR_UOS,
K1AIR_U16,
K1AIR_K04
Razem 0|8 |1 240 660 22 14 11.3

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu koricowego (w, ¢, 1,8, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN
6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




Kursy/grupy kurséw wybieralne (Blok A)

(minimum 4 godziny w semestrze, 6 punktéw ECTS)

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sOW nia
1 | WI12AIR- Uklady dynamiczne z zastosowaniami | 2 K1AIR-W13 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0055W
2 W12AIR- Uktady dynamiczne z zastosowaniami 1 K1AIR.U12 15 60 2 2 0.7 T Z DN P(2) K
SI0055C
3 | WI12AIR- Uktady dynamiczne z zastosowaniami 1 K1AIR-U12, 15 30 1 1 0.7 T Z DN P(1) K
S10055L K1AIR_U11,
K1AIR_K04
4 | WI12AIR- Teoretyczne aspekty ukladéw dyna- | 2 K1AIR-W13 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0056W micznych
5 WI12AIR- Teoretyczne aspekty ukladéw dyna- 1 K1AIR_U12, 15 30 1 1 0.7 T 7 DN P(1) K
SI0056L micznych K1AIR_U11,
K1AIR_K04
6 | WI12AIR- Teoretyczne aspekty ukladéw dyna- 1 K1AIR.U12 15 60 2 2 0.7 T Z DN P(2) K
S10056C micznych
Razem 4 (2|2 /(0]|0 120 360 12 12 5.2
Kursy/grupy kurséw wybieralne (6 godzin w semestrze, 2 punkty ECTS)
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN5 | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.®
SOW nia
1 Zajecia sportowe 2 30 0 0 T Z O P(0) KO
2 Jezyk obcy B2.2/C1.2 4 KI1AIR.U13, | 60 60 2 1.8 | T Z o) P(2) | KO
K1AIR_K05
Razem 0|6 0|00 90 60 2 0 1.8
Razem w semestrze
Calkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!
Z7ZU CNPS ECTS
w [ 1 P S
9 7 9 0 0 390 900 30 20 15.7




Semestr 4

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 22

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-

Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”

/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN5 | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia

1 WI12AIR- Mechanika analityczna 2 K1AIR-W02 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
SI0009W

2 | WI12AIR- Mechanika analityczna 1 K1AIR_U03, 15 60 2 2 0.8 T / DN P(2) K
S10009C KI1AIR_-K04

3 WI12AIR- Mikroprocesory 2 K1AIR-WO07 30 60 2 1.2 T/Z Z K
SI0039W

4 | WI12AIR- Mikroprocesory 2 K1AIR_U06, 30 60 2 1.5 T Z P(2) K
SI0039L K1AIR-K04

5 | WI12AIR- Systemy pomiarowo-kontrolne automa- | 2 K1AIR-W15, | 30 60 2 2 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0038W tyki K1AIR_K06

6 | WI12AIR- Systemy pomiarowo-kontrolne automa- 2 K1AIR-U14, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0038L tyki K1AIR K04

7 WI12AIR- Metody transmisji danych 1 K1AIR-WO02, 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
SI10037W K1AIR-W16

8 WI12AIR- Metody transmisji danych 1 K1AIR_UO03, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10037L K1AIR_U09,

K1AIR_K04

9 W12AIR- Uktady regulacji 1 K1AIR-W13, 15 60 2 2 0.6 T/Z Z DN K
S10036W K1AIR_K06

10 | W12AIR- Uktady regulacji 1 K1AIR.U12 15 30 1 1 0.8 T 7 DN P(1) K
S10036C

11 | W12AIR- Liniowe uklady sterowania 2 K1AIR-W13 30 30 2 2 1.2 T/Z E(W) DN K
SI0035W

12 | W12AIR- Liniowe uklady sterowania 1 K1AIR_U12, 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) K
SI0035L K1AIR-K04

13 | W12AIR- Liniowe uktady sterowania 1 K1AIR_U12, 15 60 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10035C KI1AIR.U11,

K1AIR_K04
Razem 1003 |6 |0 | O 285 660 22 18 13

I1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych oséb prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na oceng¢ — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu koficowego (w, c, 1, s, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN
6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy




Kursy/grupy kurséw wybieralne (Blok B) (minimum 4 godziny w semestrze, 5 punktéw ECTS)

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sOW nia
1 | W12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i podsta- 2 K1AIR-UO0S, 30 90 3 1.4 T Z P(3) K
S10057L wy sztucznej inteligencji K1AIR_K04
2 WI12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i podsta- | 2 K1AIR_W09 30 60 2 1.2 T/Z E(W) K
SI0057W wy sztucznej inteligencji
3 | W12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i wybrane | 2 K1AIR_-W09 30 60 2 1.2 T/Z E(W) K
SI0058W zastosowania sztucznej inteligencji
4 W12AIR- Algorytmy kombinatoryczne i wybrane 2 K1AIR_UOS, 30 90 3 1.4 T Z P(3) K
SI0058L zastosowania sztucznej inteligencji K1AIR-K04
Razem 410|400 120 300 10 0 5.2
Kursy/grupy kurséw wybieralne (4 godziny w semestrze, 3 punkty ECTS)
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb> ogélno-| zw. z | o rodzaj’
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sow nia
i Jezyk obcy A2/A2/B1/B2.1/C1.1 1 KIAIR_U13, | 60 90 3 24 | T Z o) P(3) | KO
K1AIR_KO05
Razem 0|4 |0(|0]|0O0 60 90 3 0 2.4

Razem w semestrze

Calkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!

Z7U CNPS ECTS
w é 1 P s
12 | 7 8 0 0 405 900 30 18 18.0

IBU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zaje¢ wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli lub innych oséb prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy



Semestr 5

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe liczba punktéw ECTS: 19
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-

Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”

/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia

1 WI12AIR- Metody numeryczne 2 K1AIR-WO03 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
SI0019W

2 W12AIR- Metody numeryczne 1 K1AIR_UO02, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10019C K1AIR_KO06

3 | WI12AIR- Systemy operacyjne 2 K1AIR_U10, 30 90 3 1.5 T Z P(3) K
SI10041L K1AIR_K04

4 | WI12AIR- Systemy operacyjne 2 K1AIR- W11, | 30 60 2 1.2 T/Z Z K
S10041W K1AIR_K06

5 | WI12AIR- Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 2 K1AIR-WO06 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN K
S10024W

6 | WI12AIR- Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 1 K1AIR-U09, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10024L K1AIR_K04

7 | WI12AIR- Robotyka 1 2 K1AIR-W12 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN K
S10022W

8 | WI12AIR- Robotyka 1 2 K1AIR.U11, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
S10022C K1AIR_U12,

PEU_KO06

9 | WI12AIR- Sterowniki programowalne 2 K1AIR-U14, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
SI0040L K1AIR_K04

10 | W12AIR- Sterowniki programowalne 1 K1AIR-W15 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
SI10040W

Razem 9 (3|5 |0]|0 255 570 19 14 11.5

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych oséb prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu koticowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzona dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — B, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, ¢, 1,8, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




Kursy/grupy kurséw wybieralne (specjalnosciowe AEU) (9 godzin w semestrze, 11 punktéw ECTS)

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
sOW nia
1 | W12AIR- Systemy wbudowane dla automatyki 2 K1AIR-U06, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) S
SI0200L K1AIR_K04
2 | W12AIR- Systemy wbudowane dla automatyki 2 K1AIR-WO07 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN S
SI10200W
3 WI12AIR- Automatyka w systemach energii odna- | 1 K1AIR-W15 15 60 2 2 0.6 T/Z Z DN S
SI10201W wialnej
4 WI12AIR- Automatyka w systemach energii odna- 2 K1AIR.U15, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) S
S10201P wialnej K1AIR-U16,
K1AIR_K04,
KI1AIR_-K06
5 WI12AIR- Programowanie maszyn CNC 1 K1AIR-WO08, 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN S
S10208W KI1AIR-W14
6 | WI12AIR- Programowanie maszyn CNC 1 K1AIR_U07, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
SI0208L K1AIR_U16,
KI1AIR-K04
Razem 410|320 135 330 11 11 6.2

Razem w semestrze

Catkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DNP BU!
77U CNPS ECTS

W é 1 P s

13 | 3 8 2 0 390 900 30 25 17.7

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN

6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy



Semestr 6

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 13

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-

Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe ¢ |1 P efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”

/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN5 | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia

1 WI12AIR- Systemy czasu rzeczywistego 2 K1AIR_U10, 30 60 2 2 1.5 T Z DN P(2) K
S10045L KI1AIR-K04

2 W12AIR- Systemy czasu rzeczywistego K1AIR W11 15 30 1 1 0.6 T/Z Z DN K
S10045W

3 W12AIR- Robotyka 2 1 K1AIR_U11, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10044L KI1AIR_-K04

4 | WI12AIR- Sterowanie procesami dyskretnymi KI1AIR-W13, | 30 60 2 2 1.2 T/Z E(W) DN K
S10043W K1AIR_K06

5 | WI12AIR- Sterowanie procesami dyskretnymi 1 K1AIR_U12, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) K
S10043C K1AIR_K06

6 | WI12AIR- Sterowanie procesami dyskretnymi 1 K1AIR_U12, 15 60 2 2 0.8 T Z DN P(2) K
S10043L K1AIR_U11,

KI1AIR_-K04

7 | WI12AIR- Internet Rzeczy K1AIR-W16 30 60 2 2 1.2 T/Z y/ DN K
SI0042W

8 | WI12AIR- Internet Rzeczy 1 K1AIR_U14, 15 60 2 2 0.8 T y/ DN P(2) K
SI0042P K1AIR.U15,

KI1AIR-K04
Razem 1 (4|1 165 390 13 13 7.7

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN
SKurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym

KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy




Kursy/grupy kurséw wybieralne (specjalnosciowe AEU)

(14 godzin w semestrze, 17 punktéw ECTS)

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia
2Tradycyjna — T, zdalna — Z
3Egzamin — E, zaliczenie na ocene — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu koicowego (w, ¢, 1,8, p)
4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O
5Kurs/ grupa kurséw zwiazany/-a z prowadzong dzial. naukowa — DN
6Kurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy

Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe | w | ¢ |1 p | s | efektu ucze- | ZZU | CNPS | laczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb? ogélno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczyé symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany? | nauk® | prakt.®
séw nia
1 | WI12AIR- Technologie optyczne w automatyce 2 K1AIR-W15, | 30 90 3 3 1.2 T/Z E(W) DN S
S10202W K1AIR-W16,
KI1AIR_-K06
2 | WI12AIR- Technologie optyczne w automatyce 1 K1AIR.U17, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10202L K1AIR_-K04
3 | WI12AIR- Technologie optyczne w automatyce 1 | KIAIR-W15, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10202S K1AIR_W16,
K1AIR.U17,
K1AIR_KO05
4 WI12AIR- Elektronika w systemach inteligent- | 2 K1AIR-W15 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN S
S10205W nych
5 | W12AIR- Elektronika w systemach inteligent- 2 K1AIR-U04, 30 90 3 3 1.5 T Z DN P(3) S
SI10205P nych K1AIR_U05
6 WI12AIR- Elektronika mocy 1 K1AIR-U04, 15 30 1 1 0.8 T Z DN P(1) S
S10203L K1AIR_UO05,
K1AIR_K04
7 | WI12AIR- Elektronika mocy 2 K1AIR-WO05, | 30 60 2 2 1.2 T/Z Z DN S
S10203W K1AIR-W15
8 | W12AIR- Projekt zespolowy 3 K1AIR_U17, 45 120 4 2.3 T Z P(4) S
S10204P K1AIR_KO02,
K1AIR_KO04,
KI1AIR_K06
Razem 6 |1 0/|2]|5 1 210 510 17 13 9.8
Razem w semestrze
Catkowita liczba godzin | Laczna Laczna Laczna Laczna liczba | Liczba punktéw
liczba liczba liczba punktéw ECTS | ECTS zajeé
godzin godzin punktéw zajeé DN® BU!
77U CNPS ECTS
W é 1 P s
11 | 1 6 6 1 375 900 30 26 17.5



Semestr 7

Kursy/grupy kurséw obowigzkowe liczba punktéw ECTS: 8
Tygodniowa Liczba Liczba Kurs/grupa kurséw
liczba godzin Symbol godzin pkt. ECTS Forma?| Spo-
Lp| Kod kursu | Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe [ w [ ¢ |1 p | s efektu ucze- | ZZU | CNPS | Iaczna | zajeé | zajeé | kursu/ | séb3 ogblno-| zw. z | o rodzaj”
/grupy kurséw | kurséw oznaczy¢ symbolem GK) nia sie DN® | BU! | grupy zali- uczel- | dzial. | char.
kur- cze- niany* | nauk® | prakt.%
SOW nia
1 W12AIR- Inteligentna Fabryka 1 K1AIR-W16, 15 60 2 0.6 T/Z Z K
S10046W K1AIR_-W10,
K1ATR_KO03,
K1AIR_KO06
2 WOSAIR- Podstawy zarzadzania jakoscia z ele- | 2 K1AIR-W17, 30 60 2 1.2 T/Z Z O KO
SI0013W mentami przedsiebiorczosci K1AIR-W19,
K1AIR_W20,
K1AIR_-KO03
3 | WOsW12- Wtasnoé¢ intelektualna i prawo autor- | 1 K1AIR-W17, 15 30 1 0.6 T/Z Z O KO
S10011W skie K1AIR-W18,
K1AIR_KO1,
K1AIR_K02,
K1AIR_KO05
4 WO08W12- Filozofia 2 K1AIR- W17, 30 60 2 1.2 T/Z Z O KO
SI0010W K1AIR-KO01
5 WO8W12- Etyka inzynierska 1 K1AIR-W17, 15 30 1 0.6 T/Z Z (0] KO
SI10012W K1AIR_KO1
Razem 7/0[0|0]|O 105 240 8 0 4.2

1BU -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych os6b prowadzacych zajecia

2Tradycyjna — T, zdalna — Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé¢ w nawiasie forme kursu konicowego (w, c, 1, s, p)

4Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany — O

5Kurs/ grupa kurséw zwigzany/-a z prowadzona dzial. naukowg — DN

SKurs/ grupa kurséw o charakterze praktycznym — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisaé liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o charakterze praktycznym
KO - ksztalcenia ogélnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnoéciowy



Kursy/grupy kurséw wybieralne (specjalnosciowe AEU)

(4 godziny w semestrze, 22 punkty ECTS)

Lp

Kod kursu
/grupy kurséw

Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe
kurséw oznaczy¢ symbolem GK)

Tygodniowa
liczba godzin

w | ¢ 1

P S

Symbol

Liczba

Liczba

godzin pkt. ECTS Forma?

efektu ucze-
nia sie

77U | CNPS | laczna

zaje¢ | zajeé | kursu/
DN® | BU! | grupy
kur-
séw

Spo-
séb3
zali-
cze-

nia

Kurs/grupa kurséw

ogllno-| zw. z

uczel-
: 4
niany

dzial.
nauk®

o
char.
prakt.S

rodzaj’

W12AIR-
SI10206 W
W12AIR-
SI0206L

WI12AIR-
S10207S
W12AIR-
S10029D

W12AIR-
S10028Q

Bezpieczenstwo elektryczne

Bezpieczenstwo elektryczne

Seminarium dyplomowe

Praca dyplomowa

Praktyka zawodowa

10

K1AIR-W15

K1AIR_UO4,
K1AIR_UO0S5,
K1AIR_K02,
K1AIR_KO04,
K1AIR_K06

K1AIR_U18,
K1AIR_KO1,
K1AIR_KO02,
K1AIR_KO06

K1AIR_UO4,
K1AIR_UO05,
K1AIR_U06,
K1AIR_UO07,
K1AIR_U10,
K1AIR_U11,
K1AIR_U13,
K1AIR.U14,
K1AIR_U15,
K1AIR_U17,
K1AIR_KO1,
K1AIR_K02,
K1AIR_KO03,
K1AIR_KO04,
K1AIR_K05,
K1AIR_KO06

15 30 1

15 30 1

30 60 2

150 360 12

0 180 6

1 06 | T/Z

1.5 T

12 2 T

Z

Z

DN

DN

DN

Razem

1(0 |1

10| 2

210 660 22

14 5.9

Razem w semestrze

Catkowita liczba godzin

Laczna
liczba
godzin
Z7U

Laczna
liczba
godzin
CNPS

Laczna
liczba
punktéw
ECTS

Laczna liczba
punktéw ECTS
zajeé DN®

Liczba punktéw
ECTS zajeé
BU!

[v.4)
o
[a—y
=
(=}
N

315

900

30

14

10.1




2 Zestaw egzaminéw w ukladzie semestralnym

3 Liczby dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS po poszczegdlnych semestrach

Kod kursu Nazwy kurséw konczacych sig¢ egzaminem | Semestr
WI13AIR-SI11404W Algebra z geometrig analityczna B 1
WI13AIR-SI1412W Analiza matematyczna 1,1 A 1
WI13AIR-SI1645W Analiza matematyczna II 2
W11AIR-SI4001W Fizyka 1.1A 2
W12AIR-S10055W /W12AIR-ST10056W | Kurs wybieralny Blok A 3
W12AIR-SI0038W Systemy pomiarowo-kontrolne automatyki 4
W12AIR-SI0035W Liniowe uklady sterowania 4
W12AIR-SI0058W/W12ATR-SI0057W | Kurs wybieralny Blok B 4
W12AIR-SI0022W Robotyka 1 5
W12AIR-SI0200W Systemy wbudowane dla automatyki 5
W12AIR-SI0043W Sterowanie procesami dyskretnymi 6
W12AIR-S10202W Technologie optyczne w automatyce 6

Semestr

Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS po semestrze

O U W N~

11
11
11
11
11
0

Deficyt liczony jest z uwzglednieniem WSZYSTKICH kur-
s6w /grup kurséw, réwniez nietechnicznych. (jezyk obcy, zajecia

sportowe, przedmioty hum.-men.-spot.)

Opinia wtasciwego organu Samorzadu Studenckiego:

Imie, nazwisko i podpis przedstawiciela studentéw

Podpis Dziekana




Kierunek AUTOMATYKA I ROBOTYKA
Typ i stopien studiow I-go stopnia, stacjonarne
Specjalnosé Robotyka (ARR)

zatacznik nr 4 do programu studiéw

ZAGADNIENIA EGZAMINACYJNE

A. Zagadnienia kierunkowe:

W N

© PN o

10.

. Analogowe uklady peryferyjne w systemach automatyki (wzmacniacze operacyjne, wzmacniacze

pomiarowe, aktuatory)

Architektura, zasada dzialania i zastosowania mikrokontroleréw

Standardy sprzetu i oprogramowania stosowane w systemach kontrolno-pomiarowych i uktadach
automatyki

Sterowniki PLC - budowa, zasada dziatania, programowanie

Modele ukladéw dynamicznych - podstawowe definicje, kategorie i wlasnosci

Uklady sterowania - zadania, algorytmy, przyktady

Procesy dyskretne - modele, zadania, algorytmy sterowania, przyktady

Robotyka - zadania, metody, algorytmy

Systemy operacyjne - funkcje, ustugi i przyklady, z uwzglednieniem systeméw czasu rzeczywistego
Cyfrowe przetwarzanie obrazéw i sygnaléw - akwizycja, przetwarzanie i analiza

B. Zagadnienia specjalnosciowe:

Estymacja stanu robota: sensory, ich integracja z systemem wbudowanym, fuzja sygnaléw

2. Roboty mobilne: konstrukcja, czujniki oraz sterowanie

3. Tworzenie aplikacji w srodowisku graficznym typu X Window - najistotniejsze cechy i réznice w

o

© X N>

10.

stosunku do aplikacji konsolowych

Trendy rozwojowe wspolczesnej robotyki - aspekty badawcze, techniczne, etyczne i prawne
Techniki, narzedzia oraz programy pomocnicze z pakietu Qt, wykorzystywane do tworzenia aplikacji
graficznych

Narzedzia do wykonywania obliczen naukowych i inzynierskich - obszary zastosowan w robotyce
Wybrane algorytmy sterowania dla manipulatoréow i nieholonomicznych robotéw mobilnych
Projekt - planowanie, organizacja, kontrolowanie, zarzadzanie

Modele i metody wspdlpracy robotéw - organizacja, bezpieczenstwo, przyklady

Projektowanie i badania dynamiczne komponentéw mechanicznych w $rodowisku symulacyjnym
uktadéw wielocztonowych



Kierunek AUTOMATYKA I ROBOTYKA
Typ i stopien studiow I-go stopnia, stacjonarne
Specjalnosé Elektroniczne systemy automatyki (AEU)

zatacznik nr 4 do programu studiéw

ZAGADNIENIA EGZAMINACYJNE

A. Zagadnienia kierunkowe:

W N

© PN o

10.

. Analogowe uklady peryferyjne w systemach automatyki (wzmacniacze operacyjne, wzmacniacze

pomiarowe, aktuatory)

Architektura, zasada dzialania i zastosowania mikrokontroleréw

Standardy sprzetu i oprogramowania stosowane w systemach kontrolno-pomiarowych i uktadach
automatyki

Sterowniki PLC - budowa, zasada dziatania, programowanie

Modele ukladéw dynamicznych - podstawowe definicje, kategorie i wlasnosci

Uklady sterowania - zadania, algorytmy, przyktady

Procesy dyskretne - modele, zadania, algorytmy sterowania, przyktady

Robotyka - zadania, metody, algorytmy

Systemy operacyjne - funkcje, ustugi i przyklady, z uwzglednieniem systeméw czasu rzeczywistego
Cyfrowe przetwarzanie obrazéw i sygnaléw - akwizycja, przetwarzanie i analiza

B. Zagadnienia specjalnosciowe:

10.

Techniczne srodki ochrony przeciwporazeniowej w instalacjach elektrycznych ukladéw automatyki
o napieciu roboczym do 1kV

Elementy pélprzewodnikowe duzej mocy — wlasnosci i zastosowania w wykonawczych ukladach
automatyki

Charakterystyka pierwotnych, odnawialnych Zrédel energii, przyklad uktadu automatyki wykorzy-
stywanego w systemach odnawialnych Zrodel energii

Idea M2M, charakterystyka wybranego systemu sterujacego stosowanego w inteligentnym budynku
lub nowoczesnym samochodzie

Struktura programéw sterujacych maszyny CNC w standardzie g-code, zasady programowania
obrébki wieloosiowej

Zasada dzialania $wiatlowoddéw, ich parametry, klasyfikacja, zastosowania w ukladach automatyki
Laser jako zrodlo swiatla, specyficzne cechy promieniowania laserowego, obszary zastosowan w ukla-
dach automatyki

Charakterystyka i poréwnanie protokoléw komunikacyjnych ModBus, ProfiBus i ProfiNet, przy-
ktady zastosowan

Mikrokontrolery 8- i 32-bitowe — konstrukcja, mozliwosci, poréwnanie, zakres zastosowan w ukla-
dach automatyki

Jezyki programowania a jezyki opisu sprzetu — poréwnanie, podstawowe elementy sprzetowe ukla-
déw FPGA, przyktady wykorzystania ukltadéw programowalnych w automatyce



Politechnika Wroctawska

Wydziat Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystemow

ZARZADZENIE DZIEKANA NR 8/2020-2024
z dnia 29 listopada 2021 r.
w sprawie procedur zwigzanych z organizacja, realizacja i oceng praktyk zawodowych
odbywanych przez studentéw Wydziatu Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystemoéw
Politechniki Wrocltawskiej

Na podstawie Zarzadzenia Wewnetrznego ZW 96/2020 Politechniki Wroctawskiej z dnia
21 pazdziernika 2021 r. w sprawie organizacji studenckich praktyk zawodowych w Politechnice
Wroclawskiej, od semestru zimowego roku akademickiego 2021/2022 wprowadza si¢ na
Wydziale Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw Politechniki Wroctawskiej procedury zwigzane
z organizacja, realizacjg i ocenianiem praktyk zawodowych realizowanych przez studentéw
Wydzialu. Opis procedur zawarty jest w zatgcznikach do niniejszego zarzadzania.

DZIEKAN

prof. dr hab. inz. Rafal Walczak

Strona.l |1



Wyadzial Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw
Politechniki Wroclawskiej

Realizacja studenckich praktyk zawodowych

§ 1. Studentow kierunkéw: Automatyka i Robotyka, Elektronika oraz Electronic and Computer
Engineering obowigzuja zasady okreslone Uchwatg Rady Wydziahu Elektroniki (W4) nr 168/35/2016-
2020 z dnia 19.10.2019 r.

§ 2. Studentéw kierunkéw: Elektronika i Telekomunikacja, Inteligenta Elektronika oraz Inzynieria
Mikrosysteméw Mechatronicznych / Mechatronika obowigzujg zasady okreslone Uchwalg Rady
Konsultacyjnej Wydziatu Elektroniki Mikrosysteméw i Fotoniki (W12) nr 2/2021 z dnia 03.03.2021 r.

§ 3. Dopuszczalne formy praktyki zawodowej oraz zestawy dokumentéw koniecznych do jej zaliczenia
wymienione sa w zat. nr 5 ,,Wniosek o zaliczenie praktyki zawodowe;j”.

§ 4. Organizacja, przebieg i zaliczenie praktyki zawodowej realizowanej na podstawie ,,Porozumienia

o organizacji zawodowych praktyk studenckich” (zal. nr 1) przebiegaja zgodnie z ponizsza procedurg:

1. Student/ka zgtasza si¢ do opiekuna praktyk wtasciwego dla danego kierunku lub specjalnosci w celu
ustalenia formalnych dziatan dotyczacych praktyki.

2. Student/ka w porozumieniu z wybrang Instytucja tworzy ,,Ramowy plan praktyki” zgodny z profilem
danego kierunku lub specjalnosci, a nastgpnie przekazuje go opiekunowi praktyk do akceptacji.

3. Po akceptacji planu, student/ka pobiera ze strony wydzialowej: ,Porozumienie o organizacji
zawodowych praktyk studenckich” (zat. nr 1), drukuje 2 egz. i wypehia oraz ,,Skierowanie na
praktyke” (zal. nr 2), drukuje 1 egz. i wypetnia.

4. Student/ka zanosi 2 egz. ,,Porozumienia o organizacji zawodowych praktyk studenckich” do
Instytucji i tam otrzymuje wymagane podpisy, a nastgpnie dostarcza je do opiekuna praktyk wraz ze
»Skierowaniem na praktyke” w celu nadania numeru ,,Porozumieniu” przez opiekuna kierunkowego
1 podpisania dokumentéw przez Pelnomocnika Dziekana.

5. Opiekun praktyk oddaje podpisane dokumenty: ,Skierowanie na praktyke” oraz 1 egz.
,Porozumienia o organizacji zawodowych praktyk studenckich” studentce/studentowi do
przekazania Instytucji.

6. Po zakonczonej praktyce student/ka uzyskuje od Instytucji ,,Zaswiadczenie o odbyciu praktyki”
(zal. nr 3), pisze ,,Sprawozdanie z praktyki zawodowej” (zal. nr 4) oraz przygotowuje ,,Wniosek o
zaliczenie praktyki zawodowej” (zal. nr5). Sprawozdanie sygnuje przedstawiciel Instytucji
odpowiedzialny za praktyki, a nastgpnie podpisuje student/ka i dostarcza wszystkie dokumenty
opiekunowi praktyk.

7. Po sprawdzeniu poprawnosci dokumentacji opiekun praktyk potwierdza ten fakt na ,,Wniosku o
zaliczenie praktyki zawodowej” i wprowadza stosowne informacje do systemu Edukacja CL (w
szczegblnoscei liczbe godzin praktyki).

§ 5. W przypadku pozostatych form praktyk procedura przebiega w porozumieniu z wiasciwym
opiekunem praktyk i zgodnie z obowigzujacymi uchwatami (§ 11 § 2).

§ 6. Zatagcznikami do procedury praktyk zawodowych sg:-

— Zat. nr 1 ,,Porozumienieo organizacji zawodowych praktyk studenckich” (zal. 1 do ZW 96/2020)x2
— Zal nr 2 ,Skierowanie na praktyke zawodowa” %1

— Zal. nr 3 ,,Za§wiadczenie o odbyciu praktyki zawodowej” x1

— Zal. nr 4 ,Sprawozdanie z praktyki zawodowej” x1

— Zat. nr 5 ,,Wniosek o zaliczenie praktyki zawodowej” x 1

§ 7. We wszystkich sprawach dotyczacych studenckich praktyk zawodowych nieobjetych niniejszym
dokumentem ostateczng decyzj¢ podejmuje Dziekan.

Uwaga: uzyty powyzej termin ,,opiekun praktyk” (zal. nr 1 do ZW 96/2020) nalezy traktowaé jako tozsamy z
»pelmomocnikiem ds. praktyk” z zatacznika do Uchwaly Rady Wydziatu Elektroniki (W4) nr 168/35/2016-2020
z dnia 19.10.2019 r. oraz ,koordynatorem ds. praktyk™ z zatacznika do Uchwaly Rady Konsultacyjnej Wydziatu
Elektroniki Mikrosystemow i Fotoniki (W12) nr 2/2021 z dnia 03.03.2021 r.



Zalgcznik nr 1 do ZW 96/2020

Y
‘ag Politechnika Wroctawska

POROZUMIENIE
O ORGANIZACJI ZAWODOWYCH PRAKTYK STUDENCKICH
Nr....: /W12N/kieruneklrok

zawarte Wdnil ... 5 v vieien roku pomiedzy:

Politechnika Wroclawska — Wydzialem Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw z siedzibg
we Wroclawiu, przy wybrzezu Wyspianskiego 27, reprezentowang przez: Prodziekana ds.
wspélpracy, dra hab. inz. Adama Polaka, prof. uczelni

zwang w dalszej czgsci porozumienia Uczelnig

........................ I W e A R R S s
i R e o RN e e , reprezentowanym/-3 przez:
........................... - (np. Dyrektora, Prezesa Zarzqdu, Czlonka Zarzgdu, Wspélnika)
zwanym/-g dalej Zaktadem Pracy

zwanymi dalej tagcznie Stronami
zawarte zostaje porozumienie o nastgpujacej tresci:
§1
Uczelnia 1 Zaklad Pracy zawieraja porozumienie o odbywaniu praktyki zawodowej

w Zakladzie Pracy przez studenta/studentke/studentow Wydzialu Elektroniki, Fotoniki i
Mikrosystemow Politechniki Wroctawskiej:

 § b et s DB e Span . R SSUiGE N sclaee St el T cun e L S
(imig i nazwisko)

2) v e R R R B S ST R R B R R T e s s
(imig i nazwisko)

BV i R b e i bl it s S B e R
(imi¢ i nazwisko)

§2
Porozumienie zostaje zawarte na okres od dnia ....... do dnia ....... :

Zgodnie z porozumieniem i na jego podstawie:
a) Strony nie wnosza zastrzezen co do tego, aby osoby kierowane na praktyke zawodowsa
byly zatrudnione w Zakladzie Pracy na warunkach umowy o prace;
b) osoba kierowana na praktyke otrzyma wydane przez Uczelni¢ skierowanie celem
przedtozenia go w Zakladzie Pracy;
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Zalacznik nr 2

Politechnika Wroctawska

Wydziat Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw

Wrockaw, o it 2021

Skierowanie na praktyke zawodowg

Wydziat Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystemoéw Politechniki Wroctawskiej
kieruje studenta/studentke ....... roku studiow inzynierskich naszego Wydziatu

.........................................................................................................................................

(imig i nazwisko, nr albumu)

na praktyke zawodowa w

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------



§7

1. Prawa i obowiazki wynikajace z porozumienia nie mogg by¢ przeniesione na osoby
trzecie bez zgody drugiej Strony, wyrazonej w formie pisemnej pod rygorem
niewaznosci.

2. Prawem wlasciwym dla porozumienia jest prawo polskie, a do spraw nieuregulowanych
w porozumieniu stosuje si¢ w pierwszej kolejnosci przepisy Kodeksu Cywilnego.

3. Wszelkie zmiany porozumienia wymagaja formy pisemnej pod rygorem niewaznosci.

4. Zalacznik stanowi integralng czes$¢ porozumienia.

5. W przypadku sporu wyniklego w zwiazku z porozumieniem, Strony poddadza go pod
rozstrzygnigcie sadowi powszechnemu wiasciwemu miejscowo dla siedziby Uczelni.

6. Porozumienie niniejsze sporzadzone zostalo w dwdch jednobrzmigcych egzemplarzach,
po jednym dla kazdej ze Stron.

Zalacznik do niniejszego porozumienia:

1. Ramowy program praktyki

................................................................................

UCZELNIA ZAKLAD PRACY



Wydzial Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw h(,)

Zatacznik nr 3
..................................... SAMA L
Zaswiadczenie o odbyciu praktyki zawodowej
Niniejszym zaswiadcza si¢ Ze:
Pan/Pant: St be sl e Sl g e e e R L e e e L
(imig i nazwisko, nr albumu)
student/studentka ......... roku studiow Wydziatu Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw Politechniki
Wroctawskiej
g O A S o Py L s e S P N e
SPeCIaAMeREI i B el e e S e B N G g R e e e R e T

odbyl(a) praktyke studencka

...........................................................................................................................
...........................................................................................................................
...........................................................................................................................

...........................................................................................................................

CICBRAY =1 =h e i GhEaR

(skala ocen: bardzo dobra, dobra, dostateczna, niedostateczna)

(piecze€ i podpis osoby reprezentujacej zaktad pracy)



Wydzial Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw 'hw

Zatacznik nr 4
........................................... Wroclaw. dnia ...l Gl
imi¢ i nazwisko studenta
..... kierune'l.(}s.;.)écjalnoéé/rok studiow
s b R G
Sprawozdanie z praktyki zawodowe;j'
Podpis przedstawiciela zaktadu pracy Podpis studentki/studenta

odpowiedzialnego za praktyki

! Tekst sprawozdania nie krotszy niz 2 str.



Wydzial Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw 'BQ

Zatgcznik nr 5
........................................... Waoshaw. dntm ;0o iiviiansiss
imi¢ i nazwisko studenta
kierunek/specjalnos$é¢/rok studiow
nr indeksu
Dziekan Wydzialu

Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystemow
Politechniki Wroclawskiej
w/m

Whiosek o zaliczenie praktyki zawodowe;j

Zwracam si¢ z uprzejma prosba o zaliczenie praktyki zawodowej zrealizowanej w:

...........................................................................................................................

(adres Instytucji)
NI it et
na podstawie (zaznaczy¢ wiasciwe):

[ ] porozumienia o organizacji zawodowych praktyk studenckichnr ..................coooiiiin..
(wymagane zataczniki: Al, A2, A3, A4)

[ ] innej praktyki zgodnej z profilem danego kierunku lub specjalnosci (np. w Jednostce
organizacyjnej PWr, w ramach programu Erasmus, praktyki absolwenckiej itp.) (wymagane
zalaczniki: B1, B2)

[ ] uznania pracy zarobkowej (wymagane zalaczniki: C1, C2)

[ Juznania prowadzonej dziatalnos$ci gospodarczej (wymagane zataczniki: D1, D2, D3)

Praktyka/praca odbyla si¢ w terminie od.................. doss svaaaid

[lo$¢ godzin: .......

O =00 Gl i Z wyrazami szacunku

(podpis apielama prajetyke) - o0 S s e as R D et e i P S e St

Legenda:

Al - porozumienie o organizacji zawodowych praktyk C1 - $wiadectwo pracy lub zaswiadczenie od pracodawcy
studenckich (zal. nr 1 do ZW 96/2020)

A2 - kopia ubezpieczenia NNW (oryginat do wgladu) C2 - sprawozdanie z praktyki zawodowej (zal. nr 4)

A3 - zaswiadczenie o odbyciu praktyki zawodowej (zal. nr 3) D1 - dokumenty potwierdzajace fakt prowadzenia dziatalnosci

A4 - sprawozdanie z praktyki zawodowe;j (zal. nr 4) gospodarczej oraz precyzujace jej zakres (np. wypis z

CEIDG/KRS/Regon)

B1 - zaswiadczenie o odbyciu praktyki zawodowej (zal. nr 3 D2 - sprawozdanie z praktyki w ramach dziatalno$ci gospodarczej (zat.

lub wiasne zaswiadczenie Instytuciji) nr4)

B2 - sprawozdanie z praktyki zawodowej (zal. nr 4) D3 - referencje (przynajmniej od 1 firmy)



Wydziat Elektroniki, Fotoniki i Mikrosysteméw 'h(.)

Obowiazki opiekunéw praktyk zawodowych

§ 1. Bezposrednimi opiekunami praktyk sa wyznaczeni opiekunowie: dla AIR i EKA
opiekunowie specjalnosci, opiekunowie kierunkowi dla pozostatych kierunkéw.

§ 2. Opiekunowie kierunkowi na kierunkach AIR 1 EKA zajmujg si¢ studentami realizujgcymi
praktyki przed podzialem na specjalnosci oraz w sytuacjach, gdy opiekun dla specjalnosci
kierunkowej jest niedostgpny (np. zwolnienie chorobowe, urlop itp.).

§ 3. Opiekun na prosbeg studentki/studenta objasnia przebieg formalnych dziatan dotyczacych
proponowanej formy praktyki.

§ 4. Zadania opiekuna praktyk realizowanych na podstawie ,,Porozumienia o organizacji
zawodowych praktyk studenckich” obejmuja nastgpujace punkty:

1. Opiekun akceptuje lub zglasza uwagi do przedstawionego przez studentke¢/studenta
,Ramowego programu praktyk”, ktéory musi uwzglednia¢ co najmniej: szkolenie BHP,
zapoznanie si¢ ze strukturg Instytucji i planowane czynnosci o charakterze inzynierskim
zgodnym z kierunkiem/specjalnoscia studiow.

2. Po akceptacji ,,Ramowego programu praktyk”, opiekun odbiera od studentki/studenta
wypeltnione: ,,Porozumienia o organizacji zawodowych praktyk studenckich” (2 egz.),
»Skierowanie na praktyke zawodowa” (1 egz.) oraz kopie ubezpieczenia NNW wraz z
oryginatem do wgladu (parafuje kopi¢ dokumentu).

3. Po akceptacji dokumentéw opiekun wysyla do wyznaczonego pracownika Dziekanatu
dane o praktykach zgodnie z zatagcznikiem ,,Lista praktyk™ (plik Excel).

4. Po nadaniu numeru przez pracownika Dziekanatu, opiekun wpisuje go na ,,Porozumieniu
o organizacji zawodowych praktyk studenckich” i wraz ze ,,Skierowaniem na praktyke
zawodow3a” przekazuje je do Prodziekana ds. wspdtpracy w celu uzyskania podpisow.

5. Opiekun przekazuje studentce/studentowi 1 egz. podpisanego "Porozumienia o
organizacji zawodowych praktyk studenckich” wraz ze ,,Skierowaniem na praktyke
zawodowa”, natomiast drugi egz. ,,Porozumienia” oraz ,,Ramowy program praktyk™ i
kopi¢ NNW zatrzymuje u siebie.

6. Po odbytej praktyce, opiekun otrzymuje od studenta podpisane: ,,Zaswiadczenie o
odbyciu praktyki”, ,,Sprawozdanie z praktyki zawodowej” oraz ,,Wniosek o zaliczenie
praktyki zawodowe;j”.

§ 5. Opiekun, zgodnie z wybrang formy praktyki, sprawdza kompletno§¢ dokumentoéw
dostarczonych przez studentke/studenta, zalicza praktyke wpisujac ocene¢ na ,,Wniosku o
zaliczenie praktyki zawodowej”, a nastgpnie podpisuje dokument.

§ 6. Opiekun wpisuje do systemu informatycznego zaliczenie praktyki wg zasad z uchwat
Wydziatéw W4 lub W12 sprzed reorganizacji, najpdzniej do ostatniego dnia zajeé, w_tym
liczbe godzin praktyk.

§ 7. Po zakonczeniu wpisywania praktyk dla caltego kierunku/specjalnosci, opiekun dostarcza
do Dziekanatu komplet dokumentéw do akt studentéw, najpdzniej do konca ses;ji.



