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Charakterystyka kierunku

Ksztatcimy w zakresie projektowania, realizacji i eksploatacji inteligentnych
systemow, samoczynnie kontrolujacych: funkcjonowanie obiektéw przemystowych,
proceséw technologicznych, jako$¢ produkcji, zachowanie pojazdéw i robotéw,
bezpieczenstwo budynkéw. Absolwent posiada umiejetnosci analizy i projektowania
uktadéw automatyki, sterowania mikroprocesorowego urzadzen przemystowych
oraz sterowania i oprogramowania robotow.

Atutem absolwentéw kierunku na rynku pracy jest synergiczne przygotowanie
w zakresie elektroniki, automatyki, robotyki i informatyki.




@ Automatyka i robotyka

il studia | stopnia - Wydziat Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystemow

| 2

VVvYyVvyy

Charakterystyka kierunku

Przedmioty dotyczace podstaw techniki: elektrotechniki, elektroniki,
informatyki, mechaniki

Przedmioty dotyczace automatyki i robotyki

Przedmioty dotyczace podstaw teoretycznych modelowania i sterowania
Przedmioty dotyczace aspektéw praktycznych

Przedmioty og6lnorozwojowe

Nauczanie programowe (zgodne z planem studiéw) i Spontaniczne (w odpowiedzi na
potrzeby studentéw)
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Przygotowanie do pracy w przemysle
Przygotowanie do pracy w laboratoriach badawczych
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Zakres ksztatcenia - grupy przedmiotow

» Algebra, analiza matematyczna, geometria analityczna, fizyka

Elektrotechnika, elektronika analogowa i cyfrowa
Systemy komputerowe i programowanie
Podstawy napedow i uktadow mechanicznych
Zadania i metody automatycznej regulacji
Zadania, metody i algorytmy robotyki
Urzadzenia obiektowe automatyki i robotyki
Systemy percepcji otoczenia
Przetwarzanie sygnatéw i obrazéw
Podstawy sztucznej inteligencji, sieci neuronowe, uczenie maszynowe
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Zagadnienia organizacji pracy, zarzadzania projektami
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Zakres ksztatcenia - wybrane przedmioty kierunkowe

» Podstawy automatyki i robotyki

Podstawy przetwarzania sygnatéw

Mechanika analityczna

Modele uktadéw dynamicznych

Teoria regulacji

Projektowanie algorytmow i metody sztucznej inteligencji
Pomiarowe i wykonawcze urzadzenia automatyki
Sterowniki i regulatory

Elektronika w automatyce

Sterowanie procesami ciggtymi

Sterowanie procesami dyskretnymi

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw i sygnatow

Robotyka
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Zakres ksztatcenia - kierunki specjalizacji
» Elektroniczne systemy automatyki

Komputerowe sieci sterowania

Przemyst 4.0

Robotyka

>
>
>
» Technologie informacyjne w systemach automatyki




@ Automatyka i robotyka

il studia | stopnia - Wydziat Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystemow
Zakres ksztatcenia - wybrane przedmioty specjalistyczne

Technologie optyczne w automatyce
Automatyka w systemach energii odnawialnej
Systemy wbudowane dla automatyki
Elektronika w systemach inteligentnych
Programowanie maszyn CNC

Programowanie aplikacji mobilnych

Przemyst 4.0

Sieci przemystowe i protokoty transmisji cyfrowej
Roboty mobilne

Sterowniki robotow

Wizualizacja danych sensorycznych

Techniki komputerowe w robotyce
Mechatronika
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Kompletny plan studiéw dostepny jest w tym dokumencie (plany w poszczegdlnych wariantach
rozpoczynaja sie na stronach 30, 58, 86, 114 i 127).



https://wefim.pwr.edu.pl/fcp/LGBUKOQtTKlQhbx08SlkDUg1eUTgtCgg9ACFDC1RDQ2FBWxslAxt1FSVcViU/219/public/2021/docs/programy_studiow/air-i/2021_2022_air_i_pl.pdf
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Tematyka prac dyplomowych

» Dotyczace aktualnych problemoéw, powigzane z prowadzonymi badaniami
naukowymi

» Realizowane w oparciu o wiasne pomysty studentow

W zakresie symulacji, eksperymentu i konstruowania, o charakterze
teoretycznym i praktycznym

v

Konstrukcja i optymalizacja konstrukcji przeno$nego grawera laserowego

System monitorowania dziatania paneli stonecznych oparty o aplikacje

System wirtualnej rzeczywistosci w zastosowaniu przemystowym

Badanie mozliwosci strumieniowania obrazu w sieciach nisko-energetycznych do zastosowan
w modutach loT

Manipulator $ledzacy pismo i reagujacy na pisane polecenia

System symulacji gniazd wytworczych

Budowa systemu kontrolno-pomiarowego do zastosowan w lotach stratosferycznych
i suborbitalnych

» Maty robot mobilny obserwujacy otoczenie

» Powtarzalny algorytm kinematyki odwrotnej manipulatora robotycznego
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Tematyka prac dyplomowych - zrealizowane urzadzenia, algorytmy
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Pozaprogramowa dziatalno$¢ studentéw

Budowa 35. Eurobotéw
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Pozaprogramowa dziatalno$¢ studentéw

Robotyczna szachownica
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Pozaprogramowa dziatalno$¢ studentow

Robotyczna szachownica w Pekinie
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Pozaprogramowa dziatalno$¢ studentéw
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Robotyczna szachownica z gtowg EMYS
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Pozaprogramowa dziatalno$¢ studentéw

Chwytanie w prozni i stanie niewazkosci (projekt TRACZ, Kiruna)




J Automatyka i robotyka

ol studia | stopnia - Wydziat Elektroniki, Fotoniki i Mikrosystemow

Pozaprogramowa dziatalno$¢ studentéw

Rozminowywanie pél minowych (Minesweepers Academia, Makao)
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Pozaprogramowa dziatalno$¢ studentow

Zawody ROBO“motion 2021 (politechnika Rzeszowska, Rzeszéw)
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Laboratoria

Laboratorium mikrokontroleréw i elektronicznych systemow wbudowanych
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Laboratoria

Laboratorium systemoéw wizyjnych i monitorowania jakosci produkcji
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Laboratoria

Laboratorium uktadéw elektronicznych
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Laboratoria
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Laboratorium technik laserowych i swiattowodowych
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Laboratoria

Laboratorium robotyki
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Laboratoria

Laboratorium robotyki
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Laboratoria

Laboratorium robotéw autonomicznych
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Laboratoria

Laboratorium robotéw autonomicznych
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Laboratoria

Laboratorium inteligencji robotéw
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Laboratoria

Laboratorium inteligencji robotéw
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Perspektywy zatrudnienia

automatycy w Procomm System, Winuel, Emerson, RW Swiss Automation,
Whirlpool Company Polska, MT-Silesia

automatycy i robotycy w ASTOR, FANUC Polska, Encon, ABB Polska, Mitsubishi
Electric Polska,

projektanci w Nokia, Motorola, Dolby Poland, Becker Avionics Polska, Ara
Pneumatik, Phoenix Contact

witasne firmy DrAmaT, EMYS Inc., FLASH Robotics

robotyzacja linii produkcyjnych w Volkswagen Poznan, specjalisci w Centrum Technologii Audiowizualnych
budujacy zrobotyzowany system efektéw specjalnych, projektanci baz danych w Volvo, projektant systemoéw
HDTV w Samsung, analityk systeméw w Credit Suisse, systemy finansowe PKO BP, przetwarzanie obrazéow
w OptoSoft, specjalisci w WABCO, GOVECS, programisci w GIGASET, Softexor, Imagination Technologies,

Google, organizacja produkcji (batonikéw i soséw, ale zawsze:-) Master Foods Polska
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kontakt: Alicja.Mazur@pwr.edu.pl
Robert .Muszynski@pwr.edu.pl

Aktualng wersje tej prezentacji mozna znaleZ¢ na stronie autora w sekcji Warto zobaczy¢


https://www.emys.co/
https://kcir.pwr.edu.pl/~mucha/
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