ZAGADNIENIA EGZAMINACYIJNE
OBOWIAZUJACE OD ROKU AKADEMICKIEGO 2023/2024

Kierunek: Elektroniczne systemy mechatroniki
Specjalnosé: n/d
System i stopien studiow: stacjonarne, Il stopien

Zagadnienia kierunkowe
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Omoéwi¢ zmienne losowe i ich charakterystyki. Wskazaé przyktady zastosowan statystyki matematycznej
w rozwigzywaniu probleméw technicznych.

Wymieni¢ i oméwié jedng z mozliwosci fizycznej realizacji komputera kwantowego.

Fizyczna i matematyczna reprezentacja splgtania kwantowego (dwéch i wiecej gbitdéw).

Omowic protokdt kwantowej dystrybucji klucza BB84.

Wymieni¢ rodzaje badan stosowanych w celu identyfikacji uszkodzen.

Przedyskutowac na przyktadzie elementéw elektronicznych przyczyny wystepowania uszkodzen.
Narysowac i opisac ogélny przebieg funkcji intensywnosci uszkodzen.

Rachunek prawdopodobienstwa oraz statystyka matematyczna — omowié przyktady zastosowan
w mechatronice.

MEMS — definicja, rodzaje, przyktady realizacji i znaczenie techniczno-ekonomiczne.

Omowic parametry wptywajgce na ugiecie, naprezenie oraz czestotliwos¢ drgan struktur MEMS.
Mikromaszyny krzemowe — dziatanie, budowa, zastosowanie; omoéwic¢ dwa przyktady reprezentatywne.
Prézniowe MOEMS optyczne/elektronowe/jonowe — dziatanie, budowa, zastosowanie; omowié blizej
jeden przyktad.

Wymieni¢ mechanizmy przekazywania energii cieplnej oraz omoéwi¢ sposoby ograniczenia oraz
zwiekszenia przekazywania ciepta w mikrosystemach.

Rodzaje i parametry czujnikdw zblizeniowych.

Czujniki chemiczne i biosensory — definicja i parametry uzytkowe.

Zdefiniowa¢ jednostki wilgotnosci powietrza oraz omoéwi¢ budowe i zasade dziatania czujnikéw
wilgotnosci: pojemnosciowego i rezystancyjnego.

Przedstawié i omoéwic¢ schemat ideowy biosensoréw wraz ze wskazaniem obszaréw zastosowan.
Drukowanie 3D — zalety, wady i ograniczenia.

Technologie druku 3D — klasyfikacja, poréwnanie parametréw oraz obszaréw zastosowan.

Mod swiattowodu — wyjasni¢ pojecie oraz oméwi¢ wptyw modowosci na zastosowania swiattowodow.
Wymienic i krétko scharakteryzowac metody wytwarzania swiattowoddw wtdknistych.

Wymienic i krétko scharakteryzowaé swiattowodowe sieci tgcznosci.

Wymieni¢ parametry swiattowoddow oraz oméwié metody ich pomiaru/wyznaczania.

Modelowanie 3D — definicja i rodzaje.

Opisaé¢ modelowanie wieloskalowe.

Symulacja komputerowa — definicja oraz charakterystyka metod symulacji.

Wymienic i oméwic kroki podejmowane w trakcie przeprowadzania symulacji komputerowych. W jakim
celu przeprowadza sie symulacje komputerowe?

Omowic¢ zastosowania oprogramowania CAD w kontekscie projektowania uktadéw i urzadzen
elektronicznych.

Omowic¢ narazenia srodowiskowe oddziatujgce na aparature elektronicznga.

Konstrukcja aparatury elektronicznej — omoéwié koncepcje podziatu modutowego.

Systemy cyber-fizyczne — ogdlna charakterystyka.

Przedstawi¢ aktualne trendy i kierunki rozwoju w obszarze branzy elektronicznych systeméw
mechatroniki.

Aplikacje kontrolno-pomiarowe — omoéwié programowanie modularne.

Rozwigzania uktadowo-konstrukcyjne pozwalajagce na monitorowanie prgdéw w systemach zasilania
silnikow tréjfazowych - przeglad, zalety i wady.
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Omowic zasady projektowania urzadzen o podwyzszonym standardzie bezpieczeristwa.

Omowi¢ znaczenie dyrektyw i norm w procesie projektowania i wprowadzania do uzytku urzadzen
elektronicznych.

Omowic rodzaje i whasciwosci przetwornikdw analogowo-cyfrowych i cyfrowo-analogowych.
Klasyfikacja regulatoréow stosowanych w systemach sterowania.

Omowic budowe, whasciwosci i role uktadéw analogowych stosowanych w systemach akwizycji danych.
Opisac budowe i dziatanie filtréw cyfrowych.

Wirtualny przyrzad pomiarowy — definicja, rola oraz sposéb tworzenia oprogramowania sterujacego.
Opisaé standardy komunikacji z elementami wirtualnych przyrzadéw pomiarowych.

Opisac cechy bibliotek programistycznych uzywanych przy oprogramowaniu wirtualnych przyrzagdéw
pomiarowych.

Poréwnaé programowanie nisko- i wysokopoziomowe.

Omowic efektywng akwizycje danych w systemach mikroprocesorowych z wykorzystaniem mechanizmu
przerwan i bezposredniego dostepu do pamieci (DMA).

Omowic typy i zastosowania buforéow stosowanych w mikroprocesorowych systemach przetwarzania
danych.

Opisad transmisje danych oraz protokdét magistrali SPI.

Omowic sposéb komunikacji dwdch urzadzen podtgczonych do magistrali 12C.

Tryby oszczedzania energii w mikrokontrolerach — ogdlna charakterystyka.

Scharakteryzowad zrédtfa energii dla systemdw zasilanych bezbateryjnie.

Energy harvesting — omowic¢ sposoby odzyskiwania energii z otoczenia.

Zdefiniowac pojecie ,,system wbudowany w elektronice” i podaé przyktady.

Poréwnadé protokot HTTP z MQTT.

Architektura serwisow sieciowych typu REST.

Konteneryzacja i system Docker — ogélna charakterystyka.

Omoéwic istotne aspekty zwigzane z zarzagdzeniem przedsiebiorstwem oraz procesami operacyjnymi.
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