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Omowi¢ architekturg systemu mechatronicznego i jej komponenty, podac przyktady.
Scharakteryzowa¢ wybrane wskazniki opisujace wlasciwosci materiatéw konstrukcyjnych,
tj. twardo$¢, wytrzymato$¢ na rozcigganie, granica plastycznos$ci, granica sprezystosci,
wykres granicy plastycznosci, udarno$é.

Co to sg defekty struktury krystalicznej materiatdw? Omowic rodzaje 1 wptyw defektow na
wybrane wlasciwosci materialdow konstrukcyjnych, wykres Wohlera, wspolczynnik
bezpieczenstwa.

Oméwic sposoby pomiaru/wyznaczania rozmiard6w obiektow rzeczywistych (dtugosé, pole,
objetosc): bezposrednie 1 posrednie.

Oméwi¢ wyznaczanie sit wewnetrznych w pretach: belki 1 ramy. Zdefiniowa¢ momenty
gnace, sity tngce i sity normalne.

Wymienic¢ i porownaé ze soba techniki obrobki przyrostowej. Omowic jedng wybrana.
Wymieni¢ oraz omowi¢ sposoby taczenia elementéw konstrukcji. Omowi¢ wady i1 zalety
poszczegolnych metod. Wyjasni¢ kryteria doboru odpowiedniej metody do laczenia
réznych elementow.

Wymienié i poréwnac ze sobg metody obrobki ubytkowej, omowic jedng wybrana.
Omoéwi¢ metody przenoszenia napedu (sily i obrotu). Wymieni¢ rodzaje przektadni
wskazujac na cel 1 korzysci ich stosowania.

Charakterystyka manipulatora (strefa robocza, zadanie proste i odwrotne).

Wymieni¢ metody rozwigzywania obwodow elektrycznych w stanie ustalonym 1 omowic

wybrana.
Wymieni¢ podstawowe parametry magnetykow, dielektrykow, przewodnikow
I potprzewodnikow.

Omowi¢ metody pomiaru rezystancji, mocy oraz napigcia 1 nat¢zenia pradu stalego
I zmiennego.
Omowic¢ uktady regulacji na przyktadzie PID — zdefiniowac co to jest oraz wyjasni¢ zasade
dziatania.
Wymieni¢ oraz omowi¢ technologie montazu elektronicznego uwzgledniajac stosowane
urzadzenia, materialy oraz obszary zastosowan.
Wymieni¢ materialy stosowane w mechatronice podajac ich podstawowe wiasciwosci,
a takze przyktady zastosowania.
Omowic elementy grafiki inzynierskiej:

a) systemy rzutowania,

b) zasady wymiarowania,

C) pasowania znormalizowane.
Wymieni¢ 1 krotko oméwic interfejsy przewodowe i bezprzewodowe stuzace do
komunikacji z urzadzeniami peryferyjnymi.
Omowi¢, a takze porowna¢ budowe, zasade dziatania oraz parametry uzytkowe
tranzystoréw bipolarnych i polowych.
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Poréwna¢ mikroprocesory 1 mikrokontrolery uwzgledniajac podobienstwa i rdznice:
architektury, klasyfikacje, sposob wykonywania rozkazow, dostgpne interfejsy
| zastosowania.
Omowi¢ budoweg, podstawy dziatania oraz zastosowania:

a) analogowych uktadow elektronicznych,

b) cyfrowych uktadow elektronicznych.
Wymieni¢ oraz poda¢ cechy charakterystyczne komponentow czynnych i1 biernych
stosowanych w hybrydowych uktadach cienko- i grubowarstwowych.
Sklasyfikowaé potprzewodnikowe zrodta 1 detektory $wiatla. Poda¢ ich podstawowe
parametry oraz obszary zastosowan.
Wymieni¢ typy i rodzaje swiattowodow. Wyjasni¢ pojecie okna optycznego. Podac obszary
stosowan réznych typow i rodzajow swiattowodow.
Omowi¢ metody krystalizacji potprzewodnikéw oraz wskaza¢ ich przyktadowe
zastosowania w mikro- i nanoelektronice.
Omowi¢ podstawowe parametry i zastosowania mikromechanicznych aktuatorow
I sensorow.
Omoéwi¢ podstawowe zadania modelu warstwowego struktury sieci komputerowej
I omowi¢ funkcje poszczegolnych warstw na przyktadzie modelu TCP/IP.
Omowic proces powstawania aplikacji z kodu zrodtowego w jezyku C/C++.
Wyjasnié, na czym polega testowanie oprogramowania. Krotko scharakteryzowaé piramide
testow Martina Fowlera.
Poda¢ definicj¢ sensorow chemicznych, ich podziat i oméwié ich podstawowe parametry.
Wyjasni¢ zasade superpozycji w systemach liniowych. Na przyktadzie zademonstrowac
dziatanie systemu liniowego i zasady superpozycji.
Omowi¢ zastosowanie techniki laboratoriow chipowych w medycynie.
Oméwi¢ podstawowe grupy czujnikoéw/sensoréw stosowanych w motoryzacji: wymienic¢
oraz podac¢ kilka przyktadow.
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